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Hinweis

Soweit in dieser Broschiire nur von Lehrer, Schiiler etc. die Rede ist, sind selbstverstandlich auch
Lehrerinnen, Schiilerinnen etc. gemeint. Die Verwendung nur einer Geschlechtsform soll keine
geschlechtsspezifische Benachteiligung sein, sondern dient nur der besseren Lesbarkeit und dem
besseren Verstandnis der Formulierungen.

Bestimmungsgemafie Verwendung

Diese Anlage ist ausschlieBlich fiir die Aus- und Weiterbildung im Bereich Automatisierung und
Technik entwickelt und hergestellt. Das Ausbildungsunternehmen und/oder die Ausbildenden
hat/haben dafiir Sorge zu tragen, dass die Auszubildenden die Sicherheitsvorkehrungen, beachten.

Festo Didactic schlief3t hiermit jegliche Haftung fiir Schaden des Auszubildenden, des
Ausbildungsunternehmens und/oder sonstiger Dritter aus, die bei Gebrauch/Einsatz der Anlage
auBerhalb einer reinen Ausbildungssituation auftreten; es sei denn Festo Didactic hat solche
Schaden vorsatzlich oder grob fahrldssig verursacht.

An CP Factory / CP Lab Anlagen ist das Experimentieren mit bertihrungsgefahrlicher Spannung nicht
zuldssig.

Weitergabe sowie Vervielfdltigung dieses Dokuments, Verwertung und Mitteilung seines Inhalts
verboten, soweit nicht ausdriicklich gestattet. Zuwiderhandlungen verpflichten zu Schadenersatz.
Alle Rechte vorbehalten, insbesondere das Recht, Patent-, Gebrauchsmuster- oder
Geschmacksmusteranmeldungen durchzufiihren.

Zur bestimmungsgemafen Verwendung gehort auch:

das Beachten aller Hinweise aus der Bedienungsanleitung und
die Einhaltung der Inspektions- und Wartungsarbeiten.
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Allgemeine Sicherheitshinweise

1 Allgemeine Sicherheitshinweise

Das Labor bzw. der Unterrichtsraum muss gemaf3 EN 50191 ausgestattet sein:
e Es muss eine NOT-AUS-Einrichtung vorhanden sein.
— Innerhalb und mindestens ein NOT-AUS aufierhalb des Priifbereiches.
e Der Priifbereich ist gegen unbefugtes Einschalten zu sichern.
— z. B. Schliisselschalter
e Der Priifbereich muss durch Fehlerstromschutzeinrichtungen (RCD) geschiitzt werden.
— RCD-Schutzschalter mit Differenzstrom < 30 mA, Typ B.
e Der Priifbereich muss durch Uberstromschutzeinrichtungen geschiitzt sein.
— Sicherungen oder Leitungsschutzschalter
e Der Priifbereich muss durch einen Arbeitsverantwortlichen iberwacht werden.

— Ein Arbeitsverantwortlicher ist eine Elektrofachkraft oder eine elektrotechnisch unterwiesene
Person mit Kenntnis von Sicherheitsanforderungen und Sicherheitsvorschriften mit
aktenkundiger Unterweisung.

e Esdiirfen keine Gerdte mit Schaden oder Médngeln verwendet werden.
— Schadhafte Geréte sind zu sperren und aus dem Priifbereich zu entnehmen.

Allgemeine Anforderungen beziiglich des sicheren Betriebs der Gerate:
e Verlegen Sie Leitungen nicht tiber heifle Oberflachen.

— HeiBe Oberflachen sind mit einem Warnsymbol entsprechend gekennzeichnet.

e Die zuldssigen Strombelastungen von Leitungen und Gerdten diirfen nicht tiberschritten werden.

— Vergleichen Sie stets die Strom-Werte von Gerét, Leitung und Sicherung.

— Benutzen Sie bei Nichtiibereinstimmung eine separate vorgeschaltete Sicherung als
entsprechenden Uberstromschutz.

e Gerdte mit Erdungsanschluss sind stets zu erden.

- Sofern ein Erdanschluss (griin-gelbe Laborbuchse) vorhanden ist, so muss der Anschluss an
Schutzerde stets erfolgen. Die Schutzerde muss stets als erstes (vor der Spannung) kontaktiert
werden und darf nur als letztes (nach Trennung der Spannung) getrennt werden.

e Wennin den Technischen Daten nicht anders angegeben, besitzt das Gerdt keine integrierte Sicherung.
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Allgemeine Sicherheitshinweise

1.1 Piktogramme
Dieses Dokument und die beschriebene Hardware enthalten Hinweise auf mogliche Gefahren, die bei
unsachgemafiem Einsatz des Systems auftreten konnen. Folgende Piktogramme werden verwendet:

Warnung
... bedeutet, dass bei Missachten schwerer Personen- oder Sachschaden entstehen
kann.

Vorsicht
... bedeutet, dass bei Missachten Personen- oder Sachschaden entstehen kann.

Warnung
... bedeutet, dass vor Montage-, Reparatur-, Wartungs- und Reinigungsarbeiten

das Gerat auszuschalten und der Netzstecker zu ziehen ist. Beachten Sie das

- Handbuch, insbesondere alle Hinweise zur Sicherheit. Bei Missachten kann
=D schwerer Personen- oder Sachschaden entstehen.

E

Warnung
...bedeutet daf} die Gefahr besteht sich an heif’en Oberflachen zu verbrennen,
sollten diese beriihrt werden. (Temperaturen bis 85 C)

Wichtig

... bedeutet wichtige Informationen fiir den sachgerechten Umgang mit der
Maschine. Das Nichtbeachten dieses Symbols kann zu Stérungen an der Maschine
oder in deren Umgebung fiihren.

Hinweis

... bedeutet Sie erhalten Anwendungstipps und besonders niitzliche Hinweise.

6 © Festo Didactic  CP Lab Band



Allgemeine Sicherheitshinweise

1.2 Sicherheitssteckbuchsen
Sofern in den technische Daten nicht anders angegeben, gilt folgende Farbkodierung fiir Versorgungs- und
Signalanschliisse bei Komponenten des Lernsystems Automatisierung und Technik von Festo Didactic.

Farbe Bedeutung Farbe Bedeutung

Spannung groBer Schutzkleinspannung 24V DC

@ z.B. Netzspannung 90 bis 400 V AC Leiter . (rot)
(grau)
Neutralleiter 0VvDC

@ (grau/blau) @ (blau)
Schutzleiter Schutzkleinspannung

@ (griin-gelb) C Signaleingang/Signalausgang

(schwarz)

Die angegebenen Schutzklassen und die Sicherheit kann nur unter Verwendung von Festo Didactic
Sicherheits-Laborleitungen garantiert werden.

Schadhafte Sicherheits-Laborleitungen sind sofort zu sperren und aus dem
Priifbereich zu entfernen.

1.3 Hinweis fiir den elektrischen Anschluss der Anlagen

Fir die Zuleitung der CP-Factory/ CP-Lab Anlagen ist laut EN 60204-1 (VDE 0113-1) Teil 8.2.8 ein
Zuleitungskabel mit einem zusatzlichen Schutzleiter erforderlich. Da je nach Ausbau ein Ableitstrom > 10mA
flieRen kann, ist ein zusatzlicher Schutzleiter mit 10mm?2 notwendig.

Siehe auch DIN EN 60204-1.
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Allgemeine Sicherheitshinweise

1.4 Umgang mit dem System

1.4.1 Gefahren beim Umgang mit der Maschine

Die Anlage ist nach dem Stand der Technik und den anerkannten sicherheitstechnischen Regeln gebaut.
Dennoch kdnnen bei ihrer Verwendung Gefahren fiir Leib und Leben des Benutzers oder Dritter und
Beeintrdchtigungen an der Anlage oder an anderen Sachwerten entstehen.

Das System ist nur zu benutzen:

e filir die bestimmungsgemaBe Verwendung und

e insicherheitstechnisch einwandfreiem Zustand.

Storungen, die die Sicherheit beeintrachtigen konnen, sind umgehend zu
beseitigen!

1.4.2 Sicherheitsmainahmen im Normalbetrieb

Betreiben Sie die Anlage nur dann, wenn alle Schutzeinrichtungen voll funktionsféhig sind.
Uberpriifen Sie zumindest vor Betriebsbeginn die Anlage auf duBerlich erkennbare Schiden und auf
Funktionsfahigkeit der Sicherheitseinrichtungen.

Nicht in die laufende Station greifen.

Vor Schaltungsaufbau, Schaltungsabbau und Schaltungsumbau:

Druckluftversorgung und Stromversorgung abschalten.

Allgemeine Sicherheitsbestimmungen beachten: DIN 58126 und VDE 0100.

1.4.3 Gefahren durch elektrische Energie

Nach Beendigung der Wartungsarbeiten sind die Sicherheitseinrichtungen auf Funktion zu iiberpriifen.
Nur eine Fachkraft mit elektrischer oder elektronischer Ausbildung darf Arbeiten an der elektrischen
Versorgung ausfiihren.

Die Klemmenkdsten sind stets verschlossen zu halten. Der Zugang ist nur unter Aufsicht einer
Ausbildungsperson erlaubt.

Elektrische Grenztaster bei der Fehlersuche nicht von Hand betdtigen. Werkzeug benutzen.

Nur Kleinspannung 24 VDC verwenden.

1.4.4 Gefahren durch pneumatische Energie

Durch Druckluft abspringende Schlduche kénnen Unfélle verursachen. Sofort Druck wegnehmen.
Vorsicht! Beim Einschalten der Druckluft konnen Zylinder selbsttatig aus- bzw. einfahren.

Kein Entkuppeln der Schldauche unter Druck. Ausnahme: Fehlersuche. Halten Sie dann das Schlauchende
fest. Zuldssigen Arbeitsdruck nicht tiberschreiten. Siehe Datenblatter.

1.4.5 Wartung - Instandhaltung - Stérungsbeseitigung

Fiihren Sie die vorgeschriebenen Einstell- und Inspektionsarbeiten fristgemas durch. (siehe Datenblatter)
Sichern Sie Druckluft und Elektrik gegen unbeabsichtigte Inbetriebnahme.

Bei allen Wartungs-, Inspektions- und Reparaturarbeiten muss die Maschine spannungsfrei, drucklos
geschaltet und gegen unerwartetes Wiedereinschalten gesichert sein.

Kontrollieren Sie alle bei Wartungs-, Inspektions- und Reparaturarbeiten geldsten Schraubverbindungen auf
festen Sitz.

1.4.6 Organisatorische Mainahmen
Alle vorhandenen Sicherheitseinrichtungen sind regelmdfig zu tiberpriifen.
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Allgemeine Sicherheitshinweise

1.5 Personal

1.5.1 Hinweise zum Personal

Bei Personalfragen sind grundsatzlich zwei Ausgangssituationen zu beachten.
e Tatigkeiten wahrend des Schulungsbetriebes

e Tatigkeiten, die nicht mit dem Schulungsbetrieb in Zusammenhang stehen.

1.5.2 Schulungsbetrieb

Die auszubildenden Personen diirfen nur unter Aufsicht einer erfahrenen Person oder dem/der Ausbilder/in
an der Maschine arbeiten.

Die Tatigkeiten zur Storungssuche und Beseitigung werden von der Ausbildenden Person kontrolliert.
Sicherheitsaspekte miissen hierbei besonders beachtet werden.

1.5.3 AufBerhalb des Schulungsbetriebs
Tatigkeiten im Bereich der Instandhaltung, Wartung und Instandsetzung diirfen nur von Personen mit
ausreichender fachlicher Qualifikation ausgefiihrt werden.

1.6 Verpflichtung des Betreibers

Der Betreiber verpflichtet sich, nur Personen am CP-Factory / CP-Lab arbeiten zu lassen, die:

e mitden grundlegenden Vorschriften liber Arbeitssicherheit und Unfallverhiitung vertraut und in die
Handhabung des CP-Factory / CP-Lab eingewiesen sind,

e das Sicherheitskapitel und die Warnhinweise in dieser Bedienungsanleitung gelesen und verstanden
haben.

Das sicherheitshewusste Arbeiten des Personals soll in regelmafiigen Absténden liberpriift werden.
1.7 Verpflichtung der Auszubildenden
Alle Personen, die mit Arbeiten am System beauftragt sind, verpflichten sich, vor Arbeitsheginn:

e das Sicherheitskapitel und die Warnhinweise in dieser Bedienungsanleitung lesen,
e die grundlegenden Vorschriften tiber Arbeitssicherheit und Unfallverhiitung zu beachten.

© Festo Didactic  CP Lab Band 9



Einleitung
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2 Einleitung

2.1 Gewdhrleistung und Haftung

Grundsatzlich gelten unsere ,,Allgemeinen Verkaufs- und Lieferbedingungen®. Diese stehen dem Betreiber

spdtestens seit Vertragsabschluss zur Verfligung. Gewadhrleistungs- und Haftungsanspriiche bei Personen-

und Sachschéaden sind ausgeschlossen, wenn sie auf eine oder mehrere der folgenden Ursachen

zuriickzufiihren sind:

e Nicht bestimmungsgemafBe Verwendung des Systems

e UnsachgemdfBes Montieren, in Betrieb nehmen, Bedienen und Warten des Systems

e Betreiben des Systems bei defekten Sicherheitseinrichtungen oder nicht ordnungsgemaf angebrachten
oder nicht funktionsfahigen Sicherheits- und Schutzvorrichtungen

e Nichtbeachten der Hinweise in der Bedienungsanleitung beziiglich Transport, Lagerung, Montage,
Inbetriebnahme, Betrieb, Wartung und Riisten des Systems

e Eigenmaéchtige bauliche Verdanderungen am System

e Mangelhafte Uberwachung von Anlagenteilen, die einem VerschleiB unterliegen

e UnsachgemaB durchgefiihrte Reparaturen

e Katastrophenfalle durch Fremdkdrpereinwirkung und héhere Gewalt.

Festo Didactic schlie3t hiermit jegliche Haftung fiir Schaden des Auszubildenden, des
Ausbildungsunternehmens und/oder sonstiger Dritter aus, die bei Gebrauch/Einsatz der Anlage auBerhalb
einer reinen Ausbildungssituation auftreten; es sei denn Festo Didactic hat solche Schaden vorsatzlich oder
grob fahrldssig verursacht.

2.2 Wichtige Hinweise

Grundvoraussetzung fiir den sicherheitsgerechten Umgang und den stérungsfreien Betrieb des Systems ist
die Kenntnis der grundlegenden Sicherheitshinweise und der Sicherheitsvorschriften

Diese Bedienungsanleitung enthalt die wichtigsten Hinweise, um das System sicherheitsgerecht zu
betreiben.

Inshesondere die Sicherheitshinweise sind von allen Personen zu beachten, die am System arbeiten.
Dariiber hinaus sind die fiir den Einsatzort geltenden Regeln und Vorschriften zur Unfallverhiitung zu
beachten.
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Einleitung

2.3 Allgemeines zum CP Lab System

Das Lernsystem CP Lab von Festo Didactic orientiert sich an unterschiedlichen Bildungsvoraussetzungen
und beruflichen Anforderungen. Das CP Lab Band und die Applikationsmodule des Systems ermdglichen
eine an der betrieblichen Realitdt ausgerichtete Aus- und Weiterbildung. Die Hardware setzt sich aus
didaktisch aufbereiteten Industriekomponenten zusammen.

Das CP Lab liefert Ihnen ein geeignetes System, mit dem Sie die Schliisselqualifikationen

e Sozialkompetenz,

e Fachkompetenz und

e Methodenkompetenz

praxisorientiert vermitteln kénnen. Zusatzlich kénnen Teamfahigkeit, Kooperationsbereitschaft und
Organisationsvermogen trainiert werden.

In Lernprojekten kénnen die realen Projektphasen geschult werden. Hierzu gehéren:
e Planung,

e Montage,

e Programmierung,

e Inbetriebnahme,

e Betrieb,

e Wartung und Fehlersuche.

Diese Bedienungsanleitung beschreibt den Umgang mit dem CP Lab Band und den Applikationsmodulen. Es
werden alle fiir den Betrieb notwendigen Vorgange erklart und beschrieben. Teilweise wird mit Hilfe von
Grafiken oder Bildern der Sachverhalt erldutert, diese dienen somit einer einfacheren Verstandigung.

Das CP Lab System wurde fiir alle entwickelt, die in der Ausbildung etwas bewegen wollen. Sei es bei den
Elektro- oder Metallberufen, beim Mechatroniker in der Techniker- oder Ingenieursausbildung.

Prinzip

Beim Technikunterricht fiir Schiiler setzen wir in unseren einfachen Modellen O-Ring-Antriebe ein. Beim

CP Lab Band wird der Materialtransport mit einem industrieiiblichen Gurtband realisiert. In der industriellen,
automatisierten Fertigung spielen Gurtbander eine wesentliche Rolle. Transportiert werden Produkte auf
Warentrdgern mit Gurtbdndern unterschiedlicher Breite oder auch auf Doppelgurtbdandern.

CP Lab System mit Applikationsmodulen

Das CP Lab System ist ein modulares System welches aus 2 wesentlichen Bestandteilen besteht, zum einen
dem CP Lab Band welches mit verschiedenen Antriebskonzepten bestiickt werden kann und zum anderen
die darauf aufbauenden Applikationsmodule welche mit automatisierten Einheiten Themen wie Sensorik,
elektrisches Positionieren, Handling, Montage, Kamerainspektion, RFID und vielen anderen aufgreifen.
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Einleitung

2.3.1 Applikationsmodule

e (P Applikationsmodul Ausgabe
zur Entnahme von Werkstiicken aus dem System
Komplexitat mittel, elektropneumatischer Modul

e CP Applikationsmodul Bohren
zum Bohren von Gehduseteilen
Komplexitat einfach, elektropneumatischer Modul

12 © Festo Didactic  CP Lab Band



Einleitung

e (P Applikationsmodul iBohren
zum Bohren von Gehduseteilen
Komplexitat einfach, elektropneumatischer Modul mit Controller mit Web-Interface fiir Cyber-Physical

System

e (P Applikationsmodul Etikettieren
um Werkstiicke mit einem Label zu versehen
Komplexitat hoch, elektropneumatischer Modul

© Festo Didactic CP Lab Band 13



Einleitung

e (P Applikationsmodul Handarbeitsplatz

zur hdndischen Bearbeitung von Paletten und/oder Werkstiicken an einem Stopper

Komplexitat einfach, Software Modul

e (P Applikationsmodul Kamerainspektion
mit Kamera zur Uberpriifung von Objekteigenschaften
Komplexitat hoch, Festo Kamerasystem mit Auswertesoftware

14
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Einleitung

e (P Applikationsmodul Magazin
fiir das Zufuihren von Gehéduseteilen. Unterschieden in Magazin Riickschale und Magazin Frontschale
Komplexitat einfach, elektropneumatischer Modul

e CP Applikationsmodul Messen
zur Qualitatssicherung
Komplexitdt hoch, Verarbeitung von analogen Eingangssignalen
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Einleitung

e (P Applikationsmodul Muskelpresse
zum Verpressen der Gehduseteile
Komplexitat einfach, elektropneumatischer Modul (pneumatischer Muskel)

e (P Applikationsmodul Pick by light
Handarbeitsplatz an dem Werkstiicke fiir die Montage zur Verfiigung gestellt werden.
Komplexitat mittel, elektrisches Modul
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Einleitung

e (P Applikationsmodul Presse
zum Verpressen der Gehduseteile
Komplexitdt einfach, elektropneumatischer Modul

e (P Applikationsmodul Tunnelofen
zum Erwdrmen von Werkstiicken fiir eine thermische Bearbeitung
Komplexitat mittel bis hoch, regelungstechnischer Modul mit Analogverarbeitung und PWM

© Festo Didactic CP Lab Band 17



Einleitung

e (P Applikationsmodul Wenden
zum Wenden von Werkstiicken
Komplexitat mittel, elektropneumatischer Modul

18 © Festo Didactic  CP Lab Band



Einleitung

2.4 Ressourcen
Die Trainingsausstattung des Systems besteht aus mehreren Ressourcen. Je nach Prozessauswahl, werden
die verschiedenen Ressourcen genutzt.

Folgende Ressourcen stehen zur Verfiigung:

Warentrdger

Fiir den Transport der Paletten stehen diese Warentrager zur Verfiigung.

Palette

Fiir die Aufnahme von jeweils 1 Werkstiick stehen diese Paletten zur Verfiigung.
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Einleitung
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Externe Produktionsteile

Werkstiicke

Bezeichnung

CP Frontschale
Nr.210

A

CP Riickschale
NR. 111

Produktionsteile
Werkstiicke

Bezeichnung

Werkstiicke

Bezeichnung

CP keine Sicherung
Nr.211

CP Teil keine Sicherung
Nr. 1211

CP Sicherung links
Nr.212

CP Teil Sicherung links
Nr. 1212

CP Sicherung rechts
Nr.213

CP Teil Sicherung rechts
Nr. 1213

CP Sicherungen beide
Nr. 214

CP Teil beide Sicherungen
Nr. 1214

\AAAY

CP Teil Kunde
Nr. 1210
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Aufbau und Funktion

3 Aufbau und Funktion

3.1 Transport
Bei der Anlieferung der Stationen ist darauf zu achten dass der Transport der Stationen nur mit einem daftir
geeigneten Flurforderfahrzeug durchgefiihrt wird.

Warnung

Die Zulieferwege miissen vor dem Transport geraumt und fiir das
Flurforderfahrzeug befahrbar sein. Gegebenenfalls miissen Warnschilder oder
Absperrbander angebracht werden.

Beim Offnen der Transportboxen ist Vorsicht geboten, zusatzliche Komponenten,
wie Computer kdnnen in der Box mitgeliefert werden, diese sind vor dem

herausfallen zu sichern.

Vorsicht

Ist die Transportbox gedffnet und die, gegebenenfalls zusatzlichen Komponenten
entnommen, kann die Station entnommen und an Ihren Bestimmungsort gebracht
werden. Uberpriifen Sie bitte den Halt aller Profilverbinder mit einem
Inbusschliissel Grofle 4-6. Die Verbinder kdnnen sich beim Transport aufgrund von
unvermeidbaren Vibrationen l6sen. Alle hervorstehenden Komponenten sind
besonders zu beachten, Sensoren oder dhnliche Kleinteile konnen bei
unsachgemaBem Transport sehr schnell zerstort werden.

Die Stationen diirfen nicht an oder gar unter den AufstellfiiBen gegriffen werden —
erhohte Quetsch oder Einklemmgefahr.

3.2 Aufbau

3.2.1 Allgemeines

Die Anlage /Station ist in einem frostfreien Raum mit max. 70% rel. Luftfeuchte und einer max.
Umgebungstemperatur von 25° Celsius aufzustellen. In Landern mit einer hoheren Luftfeuchtigkeit oder
héheren Temperaturen sind Klimaanlagen fiir konstante Umgebungsbedingungen aufzustellen.
Elektrische Stérquellen wie Schweiflanlagen, groRe Motoren und Schiitze sind vorher auf Ihre EMV zu
untersuchen und ggf. abzuschirmen, um auf die in den Richtlinien erlaubten Werte zu kommen.

Fur den einwandfreien Betrieb ist ein tragfdhiger Boden Voraussetzung, um Setzungen zu vermeiden.
Zwischen Anlage und Raumwand muss ein angemessener Abstand eingeplant werden.

Staub, der von BaumaBnahmen herriihrt, ist von der Anlage fernzuhalten (Abdecken).

© Festo Didactic  CP Lab Band 21



Aufbau und Funktion
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3.3 Das CP Lab Band
Das CP Lab Band besteht aus

einem 80mm breiten und 700mm langen Transportband

einem Grundgestell

einem Schaltkasten fiir die Steuerung und weiteren elektrischen Komponenten

einem Bedienpanel an einem Galgen.

Am Grundgestell befinden sich Koppelsensoren um eine einfache Kommunikation mit weiteren, direkt
angeschlossenen CP Lab Bandern zu erméglichen.

Am Anfang und am Ende des CP Lab Bandes befinden sich kapazitive Sensoren, diese erkennen die
Palette auf dem Transportband.

Eine Stoppereinheit mit verschiedenen Erkennungsmdoglichkeiten welche die Warentrager stoppt und
identifiziert

Einem 24 V Getriebemotor der sich gegen andere Motoren tauschen laBt. Am Motor befindet sich eine
Geberscheibe, mit der sich die Drehzahl erfassen a8t.

Die Aufgabe des CP Lab Bandes ist es Warentrager mit und ohne Werkstiicke hin und her zu fahren oder zu
anschliefenden CP Lab Bandern zu transportieren. Einfache Aufgaben lassen sich hier realisieren. Zudem ist
es moglich das CP Lab Band mit verschiedenen Applikationsmodulen zu erweitern. Das Aufgabenfeld lat
sich so wie gewiinscht erweitern.
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Aufbau und Funktion

Position Beschreibung Position Beschreibung

1 Warentréager 6 Scalance Ethernetswitch (option)

2 Absperrventil 7 Bedienpanel / Tochpanel

3 Kapazitiver Sensor Bandanfang 8 Grundgestell

4 Transportband 9 Schaltkasten fiir Elektrobauteile und Steuerung
5 Koppelsensor Vorgdngerstation

© Festo Didactic

CP Lab Band
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CP Lab Band Riickansicht

Position Beschreibung Position Beschreibung
1 Stoppereinheit 5 2 Quadranten Regler fiir Motor
2 Ventil mit Handhilfsbetdtigung fiir Stoppereinheit 6 24V Motor
3 Kapazitiver Sensor Bandende 7 10-Link DA-Interface
4 Koppelsensor Folgestation 8 Platine hinten XZ2
3.4 Stoppereinheit

Die Stoppereinheit befindet sich in der Mitte des CP Lab Bandes. Der Warentrdger fahrt tiber die
ausgefahrene Stoppereinheit. Die Schraube (Pos.1 Bild unten) fahrt in die Nut des Warentragers. Am Ende

der Nut wird der Warentrdger gestoppt.

Mittels der Sensoren an der Stoppereinheit kann nun die Identitdt des Warentragers festgestellt werden —

hierfiir gibt es 2 Moglichkeiten
e Variante 1

Uber 4 induktive Sensoren wird die Identitét ermittelt; Die Warentrdger kénnen fiir diese Ubung mit

Gewindestiften an verschiedenen Positionen versehen werden.

e Variante 2

Die Identitdt wird Giber den RFID Sensor ausgelesen.

Es besteht weiterhin die Mdglichkeit den ersten der induktiven Sensoren auch als Uberwachung zu nutzen,
hier wird dann der erste Gewindestift abgefragt und meldet wenn der Warentrdager am Stopper steht.

24
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Position | Beschreibung Position | Beschreibung
7 Induktiver Sensor
1 Stopper und Fithrungsschraube fiir Warentréager
150395 / SIEN-M8NB-PS-S-L
8 Induktiver Sensor
2 Gefederte Stopperklinke
150395 / SIEN-M8NB-PS-S-L
5 Sensor fiir Stopper eingefahren 9 Induktiver Sensor
574334 [ SMT-8M-A-PS-24V-E-0,3-M8D 150395 / SIEN-M8NB-PS-S-L
4 Stopper 10 Induktiver Sensor
157211 / AEVUZ-16-5-P-A 150395 / SIEN-M8NB-PS-S-L
5 Drossel Zuluft 11 RFID Schreib-Lesekopf M18
193967 / GR-QS-4 Siemens 6GT2821-1AC32
p Drossel Abluft 12 Ventil Stopper mit Handhilfsbetatigung

193967 / GR-QS-4

574351 [ VUVG-L10-M52-MT-M5-1P3

© Festo Didactic CP Lab Band
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3.5 Antriebsvarianten

Ob DC Motor, AC Motor oder Servomotor — das Transportband ldsst sich mit wenigen Handgriffen mit allen
Motoren kombinieren. Professionelle Kupplungen oder Zahnriehmengetriebe vermitteln hier maximale
industrielle Praxis bei optimaler didaktischer Modularitat.

24V DC Getriebemotor

3x230 V AC Drehstrom-Asynchronmotor mit Getriebe und Eigenbeliiftung

26
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400 V AC Asynchronmotor mit Getriebe und Eigenbeliiftung

© Festo Didactic CP Lab Band 27



Aufbau und Funktion

28

3.6 Signalgeber

Die Antriebseinheit ist mit einer Geberscheibe mit 8 Aussparungen ausgestattet. Die Scheibe wird durch 2
Lichtschranken abgefragt, eine Auswertung der Drehzahl ist so méglich.
Eine Umdrehung entspricht 125,6 mm

Position | Beschreibung

1 Lichtschranke Kanal B (BG7) / Gebersignal oder Koppelsensor ist Giber Knebelschalter auf der Platine wahlbar
(links Drehgeber, rechts Koppelsensor)

, Lichtschranke Kanal A (BG8) / Gebersignal oder Koppelsensor ist Gber Knebelschalter auf der Platine wahlbar

(links Drehgeber, rechts Koppelsensor)
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3.7 Elektrische Verbindungen

Sensor Bandende

conveyor end
BG6
Z2 [ Platine hinte
Sensor Bandanfang| a /re:r‘ng o
Conveyor start :
BG5S

Drehgeber
encoder

Pl Steuerung
controller

Ventil/
Valve

Elektrische Verbindungen

Der Drehgeber besitzt 2 Kandle, Kanal A ist an die Ausgabeeinheit BG8 angeschlossen, Kanal B an der
Ausgabeeinheit BG7. Die Ausgabeeinheiten kdnnen alternativ zum Koppelsensor angeschlossen
werden. (links Drehgeber, rechts Koppelsensor)

Der iPort wird an den I/0 Link Master der ET200 SP angeschlossen.

Anstatt der Steuerung kann auch ein E/A Terminal verbaut sein.
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Spannungsversorgung
power supply
24V

Bedienpanel
operation panel

X1 / Platine vorne

- o anty
Poti - analog

‘ front PCB .

L : buttons - digital

Ethernet

>0

Steuerung
controller

Syslink Applikation
application

Weitere elektrische Verbindungen

Die Potentiometer des Bedienfeldes sind an den 15 Pol SubD Stecker am Bedienpanel angeschlossen, die
Tasten gehen ebenfalls iiber diesen Stecker. Das zugehdrige Kabel geht an XZ1/X12.

Die externe Spannungsversorgung wird Uiber Laborkabel am XZ1 angeschlossen.

Uber den Syslinkstecker werden Applikationsmodule an die Steuerung angeschlossen.
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3.8 AnschlieBen eines CP Lab Bandes
Das CP Lab Band besitzt mehrere Komponenten die bei der Inbetriebnahme angeschlossen werden miissen.
Die Vorgehensweise hierzu ist in den folgenden Kapiteln beschrieben.

3.8.1 Pneumatische Inbetriebnahme

Der mechanische Aufbau muf3 erfolgt und abgeschlossen sein. Zu Beginn ist das CP Lab Band an das
pneumatische System des Raumes anzuschlie3en. Die Wartungseinheit hierfiir ist vom Kunden bereit zu
stellen und sollte sich in unmittelbarer Nahe befinden. Der Kupplungsstecker hat eine 5 mm Nennweite.
Sollte das vorhandene System mit 7.9 mm Nennweite ausgestattet sein, ist es moglich den
Kupplungsstecker der Wartungseinheit gegen einen gréferen (Zwischenstiick 1/8 auf 1/4 notwendig)
auszutauschen.

Ist dies erfolgt, kann die Station mit 6 bar versorgt werden und die pneumatische Inbetriebnahme ist
abgeschlossen.

Pneumatikanschluss

Position Beschreibung

1 Zuluft von Raumversorgung oder Kompressor

2 Luftanschluss fiir Applikationen
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3.8.2 Elektrische Inbetriebnahme

Nun muf das CP Lab Band mit elektrischer Spannung (24V) versorgt werden. Die Externe
Spannungsversorgung wird folgendermafien angeschlossen

0V an XZ2 Klemme 1

24V an XZ2 Klemme 2

PE an XZ2 Klemme 4

Die Verbraucher sind an den weiteren, entsprechenden Klemmen angeschlossen.

X0:0V [ XZ2-X4:1 = 0V
X0:24V [ XZ2-X4:2 = VB
| XZ2-X4:3 = VA

XO0:PE / XZ2-X4:4 = PE

Verkabelung des CP Lab Bandes
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3.8.3 Modus Schalter

Je nachdem, ob das Festo Didactic |0-Link-DA-Interface als |0-Link-Gerat oder Feldbusknoten einzubinden
ist, muss die Verdrahtung der I-Port-Schnittstelle gedandert werden. Dies ibernimmt nun die Platine:
Schalterstellung:

Position unten 1=CTEU: Es kann ein Feldbusknoten auf das Festo Didactic 10-Link-DA-Interface gesetzt
werden.

Position oben 2= [0-Link: Das Festo Didactic 10-Link-DA-Interface wird als 10-Link-Gerat betrieben.
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3.8.4 Not-Halt System

Das Touchpanel ist mit einem Not-Halt Schlagtaster ausgestattet. Der Not-Halt Schlagtaster wird iiber ein 5
poliges Kabel an die Spannungsversorgung XZ1 angeschlossen.

Die Spannung (24VDC) wird dem System {iber Klemme XZ1 von einem externen Netzteil zugefiihrt. Als
Dauerplus (24VB) wird diese Spannung dann tiber das M12 Kabel in das TouchPanel geleitet. Im TouchPanel
verbindet der erste Offner des Not-Halt-Schlagtasters den geschalteten Plus (24VNA) mit 24VB. Wird also
der Not-Halt-Schlagtaster gedriickt, dann wird 24VNA von 24VB getrennt sowie alle weiteren Objekte, die an
Klemme XZ1 {iber 24VNA versorgt werden.

Der zweite Offner des Not-Halt-Schlagtasters wird als Meldekontakt fiir die SPS genutzt und liegt auf dem
Eingang 1.5.

© Festo Didactic  CP Lab Band



Aufbau und Funktion

3.9 Funktionserweiterung durch Applikationsmodule

3.9.1 Montage von Applikationsmodulen

Die Montage eines Applikationsmoduls ist sehr einfach, zuerst werden 2 Nutensteine M5 in die hintere Nut
des vorderen Querprofils des CP Lab Bandes eingebracht. In die erste Nut des hinteren Querprofils werden
ebenfalls 2 Nutensteine M5 eingebracht. Die Nutensteine miissen anschlief3end auf den Abstand der
Applikationsprofile eingestellt/verschoben werden.

Nutensteine einlegen
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Anschliefend wird das Applikationsmodul aufgesetzt. Die Nutensteine miissen jetzt so unter den
Montagwinkeln liegen das Schrauben eingedreht werden kdnnen.

Applikationsmodul aufsetzen

Mit Linsenkopfschrauben M5x8 werden die Montagewinkel des Applikationsmoduls nun mit den
Querprofilen verbunden aber noch nicht festgezogen. Sind alle Schrauben angesetzt, kann das
Applikationsmodul noch an die gewiinschte Position geschoben werden. Ist die Position festgelegt miissen
nur noch die Schrauben festgezogen werden.
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3.9.2 Pneumatischer Anschluss von Applikationsmodulen

Der pneumatische Anschluss erfolgt nach dem Prinzip der folgenden Skizze. Die erste Seite des Schlauchs
(Nennweite 4) wird in den QS Stecker der Ventilinsel an der Applikation gesteckt. Die zweite Seite des
Schlauchs wird an das Absperrventil des CP Lab Bandes gesteckt. Durch 6ffnen des Absperrventils wird das

Applikationsmodul mit Druckluft versorgt.

Applikationsmodul pneumatisch anschliefien
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3.9.3 Elektrischer Anschluss von Applikationsmodulen

Die Applikationsmodule werden tiber eine SysLink Schnittstelle mit der ET200SP verbunden. Das SysLink
Kabel ist direkt an die Steuerung angeschlossen und wird auf der Riickseite des CP Lab Bandes heraus
gefiihrt. Der SysLink Stecker (XJ11) des Kabels wird an das Applikationsmodul eingesteckt.

Die Kommunikation funktioniert tiber E/A.

Applikationsmodul elektrisch anschlieen
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Name Klemme an ET200 SP SysLink Kabel SysLink Stecker
Applikation INO KF2 / Klemme: 1 (10) WG21 / GYPk XG2: 1
Applikation IN1 KF2 / Klemme: 2 (11) WG21 / RDBU XG2: 2
Applikation IN2 KF2 / Klemme: 3 (12) WG21 / WHGN XG2:3
Applikation IN3 KF2 / Klemme: 4 (13) WG21 / BNGN XG2: 4
Applikation IN4 KF2 / Klemme: 5 (14) WG21 / WHYE XG2: 5
Applikation IN5 KF2 / Klemme: 6 (15) WG21 / YEBN XG2: 6
Applikation IN6 KF2 / Klemme: 7 (16) WG21 / WHGY XG2:7
Applikation IN7 KF2 / Klemme: 8 (17) WG21 / GYBN XG2: 8
Beschreibung Schnittstelle Ausgdnge

Name Klemme an ET200 SP SysLink Kabel SysLink Stecker
Applikation OUTO KF4 / Klemme: 1 (00) WG21 / WH XG4: 1
Applikation OUT1 KF4 / Klemme: 2 (01) WG21 /BN XG4: 2
Applikation OUT2 KF4 / Klemme: 3 (02) WG21 /GN XG4: 3
Applikation OUT3 KF4 / Klemme: 4 (03) WG21 /YE XG4: 4
Applikation OUT4 KF4 / Klemme: 5 (04) WG21 / GY XG4: 5
Applikation OUT5 KF4 / Klemme: 6 (05) WG21 / PK XG4: 6
Applikation OUT6 KF4 / Klemme: 7 (06) WG21 / BU XG4:7
Applikation OUT7 KF4 / Klemme: 8 (07) WG21 / RD XG4: 8
Beschreibung Schnittstelle Spannung

Name SysLink Kabel SysLink Stecker

24VB WG21 / WHPK XZ1/X11: VB

0VB WG21 / WHBU XZ1/X11: 0 XZ1/X11: OV

24VA WG21 / BK XZ1/X11: VA

OVA WG21 / PKBN XZ1/X11: 0V

OVA WG21 / PUR XZ1/X11: 0V

© Festo Didactic  CP Lab Band
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Das Applikationsmodul kann auch an ein E/A-Terminal angeschlossen werden, liber eine SysLink
Schnittstelle werden diese direkt verbunden. Der SysLink Stecker (XJ11) des Kabels wird an dem

Applikationsmodul eingesteckt.
Die Kommunikation funktioniert ebenfalls tiber E/A.

Applikationsmodul elektrisch anschliefen
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E/A Box

E/A Terminal XD1

XZ1 Aus XD1 Ein XD1 Aus zur Applikation
X11-VB XG1: 24VB X)1:22 APP_24VB
X11: 0V XG1: 0VB XJ1:23 APP_24VB
X11: VA XG1: 24VA XJ1:10 APP_24VB
X11: 0V XG1: OVA XJ1:11+12 APP_24VB
X14:1 XG1:1/10 XJ1:13 APP_DIO
X14:2 XG1:2/11 X1:14 APP_DI1
X14:3 XG1:3 /12 XJ1:15 APP_DI2
X14:4 XG1:4 /13 XJ1:16 APP_DI3
X14:5 XG1:5 /14 X)1:17 APP_DI4
X14:6 XG1:6 /15 X)1:18 APP_DI5
X14:7 XG1:7 /16 XJ1:19 APP_DI6
X14:8 XG1:8 /17 XJ1:20 APP_DI7
X15:1 XG1:9 / 00 X)1:1 APP_DOO
X15:2 XG1:10 /01 X)1:2 APP_DO1
X15:3 XG1:11 /02 XJ1:3 APP_DO2
X15:4 XG1:12 /03 X1:4 APP_DO3
X15:5 XG1:13 /04 XJ1:5 APP_DO4
X15:6 XG1:14 / 05 XJ1:6 APP_DO5
X15:7 XG1:15 /06 XJ1:7 APP_DO6
X15:8 XG1:16 / 07 XJ1:8 APP_DO7
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3.10 Inbetriebnahme

Fur das CP Lab Band wurde bereits eine ,,Erstinbetriebnahme* ab Werk durchgefiihrt.

Fuhren Sie folgende Schritte durch, damit mit dem CP Lab Band und dem eventuell vorhandenen

Applikationsmodul gearbeitet werden kann:

1. Netzversorgung 230 V AC fiir Netzteil anschlieBen.

2. Netzteil 24 V DC mit Anschliissen +24V/0V/Erde sind korrekt an das CP Lab Band angeschlossen. Das
Netzteil ist eingeschaltet.

3. Das CP Lab Band wird mit ca. 6 bar Druckluft versorgt. Bei einer Erstinbetriebnahme ist darauf zu achten
den Druck langsam zu Erhéhen. Hiermit werden unvorhersehbare Vorgange unterbunden.)

4. Nun kann mit dem CP Lab Band und dem gegebenenfalls vorhandenen Applikationsmodul gearbeitet

werden.
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4 Bedienung

Die Bedienung wird anhand eines Beispiels erkldrt, Abweichungen bei anderen Applikationsmodulen sind
moglich.

4.1 Software Siemens

Um mit dem Grundmodul arbeiten zu kénnen, ist es notwendig die entsprechende Software in die Steuerung
und das HMI Touchpanel des Moduls zu laden.

Im Folgenden wird die Vorgehensweise zum Aufspielen der notwendigen Software beispielhaft beschrieben.
Der Ablauf fiir das HMI Touchpanel ist analog zu dem hier beschriebenen Ablauf fiir die Steuerung.

e Die Steuerung muss mit dem Programmiercomputer verbunden sein.

e Die Steuerung muss auf STOP stehen

e Die Siemens Software muss gestartet und das entsprechende Projekt geladen sein

4.1.1 Die Gerdtekonfiguration kompilieren
Die grafisch erstellte Gerdtekonfiguration muss vor dem Laden in die SPS in einen fiir die SPS lesbaren
Maschinencode kompiliert (libersetzt) werden.

:'=l
Das Kompilieren kann separat iiber den Button "Ubersetzen" 2 in der Toolleiste oder aber integrativ
beim Ladevorgang ausgefiihrt werden. Der Kompiliervorgang muss fehlerfrei durchlaufen werden!

4.1.2 Gerdtekonfiguration in die SPS laden
Um die Gerdtekonfiguration oder auch das spadtere SPS-Programm in die SPS zu laden, miissen Sie zundchst
die SPS im Navigationsfenster markieren. AnschlieBend kann der Ladevorgang gestartet werden.

1. Markieren Sie Ihre SPS und betétigen Sie den Button "Laden in Gerdt" in der Toolleiste.

4 Siemens - Band_Grundlagen
Projekt Bearbeiten Ansicht Einfigen Online Extras Werkzeuge Fenster Hilfe
3f [ B Projektspeichern & X 5| T2 X )2 (2 g 5 m 1) [+ 2/ online verbinden

Projektnavigation
Gerdte

QO Q

w 7] Band_Grundlagen
F Neues Gerat hinufiigen
W g
531, Gerate & Netze
2@l 1PLC_1516-3PNDP [CPU 1516-3 PN/DP]
[lY Geratekenfiguration
% Online & Diagnose
» 'l Programmbausteine
» [ Technologieobjekte
» Externe Quellen
» o PLCVariablen

Laden der Projektierung in die SPS
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2. Beim allerersten Download muss zundchst einmalig die sogenannte PG/PC-Schnittstelle eingestellt
werden. Diese Schnittstelle gibt die Verbindung und den Zugriff von lhrem Programmiergerat auf die
SPS an.

Geben Sie nun die Schnittstellenparameter an und suchen Sie dann iiber diese Schnittstelle lhre
angeschlossene SPS {iber den Button "Suche starten”. Betdtigen Sie anschlieend den Button

"Laden”.
“Erweitertes Laden X
Konfigurierte Zugriffsknoten von *PLC_1516-3PNDP*
Gerat Geratetyp Steckpl... | Typ Adresse Subnetz
PLC_1516-3PNDP CPU 15163 PN/IDP 1 X3 PROFIBUS 2
CPU 1516-3 PNIDP 1 X1 PN/IE 192.168.0.1
TTU 53365 Twor 1 Rz Tiic 192.168.1.1
Typ der PGIPCSchnittstelle: |!_ PNIIE Fl
PGIPC-Schnittstelle: Im Broadcom NetLink (TM) Gigabit Ethernet Fl @ |§
Verbindung mit Schnittstelle/Subnetz | Direkt an Steckplatz'1 X1’ [+] ©
Sateway [ ] v \ @
Kompatible Teilnehmer im Zielsubnetz (W] Alle kompatiblen Teilnehmer anzeigen
Gerat Geratetyp Typ Adresse Zielgerat
PLC_1516-3PNDP CPU 1516-3 PN/IDP  PNIIE 192.168.0.1 PLC_1516-3PNDP
- - PNIIE Zugrifsadresse =
| |LED blinken
Suche starten
Online-Statusinformation:
€ suche beendet: 1 kompatible Teilnehmer von 1 erreichbaren Teilnehmern gefunden. E
1?2 Gerateinformationen werden eingeholt... =,
Scan und Informationsabfrage abgeschlossen. B
[]Nur Problem Reports anzeigen
Laden I ’ Abbrechen '

PG/PC-Schnittstelle einstellen
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3. Nun wird zundchst gepriift, ob die Projektierung noch kompiliert werden muss. Falls ja, so wird dies
ausgefiihrt.

Vorschau Laden X

9 Ubersetzen vor dem Laden

Status ! Ziel Meldung Aktion
4 @ ~ PLC_1516-3PNDP Bereit fiir den Ladevorgang.

1 ) Uhereat-an Vinr dam | sdan itharcatan
=L : Lios 2 X

g Uberpriifung vor dem Laden

[<] i J[2]

Kompilieren der Projektierung

4. Bei erfolgreicher Ubersetzung werden nun die Aktionen angezeigt, die das TIA-Portal beim Ladevorgang
ausfiihren wird.
Lesen Sie sich die einzelnen Aktionen durch (fiir Detailinformationen kénnen die schwarzen Pfeile
aufgeklappt werden) und bestdtigen Sie dann den Ladevorgang.

Vorschau Laden X
g Vor dem Laden aberpriifen
Status ! Ziel Meldung Aktion
4 & ~ PLC_15163PNDP Bereit fir den Ladevorgang.

(V] » Geratekonfiguration Systemdaten im Ziel I6schen und ersetzen Laden in Gerat
(v] » Software Software in Gerat laden Konsistent laden
(V] Textbibliotheken Laden aller Meldetexte und Textlisteneintrage Konsistentes Laden

[<] il [2]

Fertig stellen |[ Laden H Abbrechen ]

™ |

Aktionen des Ladevorgangs bestatigen
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5. Starten Sie nach dem Laden lhre SPS indem Sie die Auswahlbox "Alle starten" aktivieren und den
Button "Fertigstellen" betatigen.

"Ergebriisse des Ladevorgangs

9 Status und Aktionen nach Ladevorgang
Status ! Ziel Meldung Aktion
&‘ﬂ, @ ~ PLC_1516-3PNDP Ladevorgang fehlerfrei beendet.
1 » Baugruppen starten Baugruppen nach dem Ladevorgang starten. @ Alle starten
] 3]
Fertig stellen | | Laden || Abbrechen |

-_———-—————————PP—™P™m¥¥FF"y

Abschliefien des Ladevorgangs

6. Priifen Sie nun, ob Ihre SPS erfolgreich startet und in den Modus RUN wechselt.
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4.2 Software Festo
4.2.1 Die SPS suchen und auswéhlen

® CECC_Energy V101 project - CODESYS = EETR |
Detel Qeabsten Ansicht Proekd  Erstelen QOnine Debyg  Jools [Fenster Hife 4
DElE & X |08 % @i 515 o8 % w P
Gerate = 8 X[ = Devpe x hd
= 5 CECC_Frergy, vio! - |
1 (CODESYS_Control_RTE_V3 (CODESYS Kommunifation s Nkt S s
T Device (CECCAK) e - i = o
Applikatigren Aktiven Pfad setzen
#3,/Gateway-1 (Gerstename: 5
2 Datsien ki it ) (Gateway-1 ‘
1p-Address: -
o locahost [ erathnasfugen... |
SPS-Einstellungen Il’:?;:
e shel Treiber: [ Metaerk duchahen
TCPIP
Benutzer und Gruppen Filter:
. Ziessystem-ID -
Teskaufstellung Echo
X Ausgewshites Gerdt laschen Sertierelhentelge:
Status
s Gateway hinnfugen (Nome. )
Information J) Netzwed durchsuchen
Gateway bearbaten
Lokales Gateway konfiguneren.
| Verbindungseinstellungen nicht im Frojekt speichern
] Bestatigter Onlinebetrieb
3 | ¢ (I » | [ Meidingen - Gesamt 4 Ferler. 1 Wamungien). 1 Meldungien) - - & x
—————— Gesite | [ PO Vorkompilierung - |© 0Fehles | @ 1 Wamung(en) ]o 0 Meldung(en) 1 * |
letzterBuld © 0 b 0 Precomple: & Aitueller Benutzer: (niemand)
Position | Beschreibung
1 Schritt 1: Doppelklick in dieses Feld
2 Schritt 2. Device Fenster
3 Devices Anzeige
4 Wenn das Festo Field Device Tool installiert ist, kénnen die Devices mit diesem Tool gefunden werden.
5 Schritt 3: Gerat hinzufiigen — Popup Fenster 6ffnet sich
i~ !
Gerat hinzuftgen... @
Gerat
Name, Gerateadresse oder IP-Adresse eingeben:
172.21.0.60
Zuweisungsmodus Automatisch v

Geben Sie einen Gerdtenamen, eine Geradteadresse oder IP-Adresse ein. Der Dialog
wird automatisch nach dem korrekten Mechanismus fir das Finden oder
Hinzufigen des Gerdts zur Liste suchen.

Beispiel fur eine Geradteadresse: "0104.02F4"

Beispiel fir eine IP-Adresse: "192.168.101.15"

[ 0K ] [ Abbrechen

IP Adresse eingeben und mit OK bestatigen
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Die Ansicht der Devices kann in den Tools gedndert werden --> Optionen --> Device Editor

[%] as-Editor

i} sibliotheken

CFC Editor

Q CoDeSys 2.3 Konverter
& Composer

‘# Deklarationseditor

.ﬂ Download Bibliotheken

B~ FDT-Optionen
F Font
[T] FUP, KOP und AWL

Download Ger&tebeschreibung 3

(1| Gerateeditor

L_E'L Intelligentes Kodieren
“ Internationale Einstellungen
(& Laden und speichern

Ansicht

il Gerdteeditor

Generische Konfigurationseditoren anzeigen

Querverweise fiir IEC-Adressen erzeugen (Bereinigen erforderlich)

Klassische Darstellung der Kommunikationseinstellungen verwenden

Registerkarte “Zugriffsrechte” anzeigen
Horizontale Registerkarten verwenden

Implizite Dateien fir den Applikations-Download im Editor einer SPS anzeigen

¥ PLCopenxML
g Proxy-Einstellungen
if§ Refactoring il
4 L) *
ok | | Abbrechen |
v e |
Datei Beabeten Anschl Froekt Estelen Onine Debug Tools Fenster Hife
N E @)ook M X MR b 16908, uRIL Fle M w R
Gerate > ® K | i Devis X -
=4 GECC_Energy. V101 -
+ £ Device (CECCAK) Kemmunikstion Den Netzwerkpfad zur Steverung auswahlen:
applikationzn [Sownny-1 v [ ativen Pfad setzen
|cateway-1 | Geratename:
Dataian &. Gateway-1 -
- Address: = R
Log ocalhast Gerat hinzufiigen...
Port:
SPS-Einstellungen B 1
SPS-Shell W [ Metonerk durchmuchen <
Benutzer und Gruppen Filter:
Taskaufstellung
Sortierreihenfolge:
s (e ]
Information
[ vesbi b tsoich
Ll — gL | C [ Bestatigter Onlinebetrieb
% Gerate [ POUs
Letrter Buid 0 (5 0 Precompie: @ Bitueller Benutzer [niemand)

1. Das Netzwerk durchsuchen um die Devices zu finden..
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BEd & - o

- {all clobaiTextist
[ T ——
-0 Projekteinstelungen

1

Detel Beobeten Anscht Priekt Ertelen Onine Debug Tooks
EXIMGIR a0

Fenster  Hife:

» mRI[E7=¢=23 | |E|lw P

| = Devios x|

Kommunikation

Den Netzwerkpfad zur Steverung auswahlen:

Applikationen

Dateien

Log
SPS-Einstellungen
sps-Shell

Benutzer und Gruppen

Taskaufstellung

— Gersle [) FOUS |

Gateway-1:0301.C001L.003C

hd Akbven Pfad setzen

= gy Gateway-1
) cecc_energy [0301.C001.003C] (aktiv)

. ch
Bestatigter Onlinebetriet

" Gateway hinaufiigen...
Gerst hinaufiigen. .

Netzwerk durchsuchen
Filter:

sortierreihenfalge:

Letzter Buid © 0 @ 0

Precompie: [

Aktueller Benutzer: (niemand)

1. POUs Fenster: Die Projektelemente von hier werden auf alle Devices geladen

iE1—2 " I= 1

=) CECC_Energy. V101
- (f] coDESYS_Control_RTE_¥3 (CODESYS Contral RTE V.

Detei Beabeten fnscht Projekt FErselen Orine Debug Tools Fenster
b B KM IR T (8%

1l Visualizatorianager
+- 3] orbeard (cECC 141/30)
(@ 10_Link_Master (10-Link Master (4 Ports])
- ] Ethemet Ethernet)

« 1 "| r

» mRIET=E=2 2 |EiIx P

5 Gerdte | [ POUs

L} i yjekt speichern
[ Bestatigter Onlinebetries

Kemmunikatien Den Netrwerkpfad zur Steuerung suswshlen:
applikationsn ‘Gateway-1:0301.C001.003C - Aktiven Pfad setzen

= g, Gateway-1
Dateien CECC_Energy [0301.0001.003C] (aktiv) __Gmway hinzufiigern. ..
Log __cmst hinzufigen...
SPs-Enstellungen
SPS-Shell Metzwerk durchsuchen
Benutzer und Gruppen Filker:
Taskaufstellung

Sortierreihenfolge:

-
Informatian

Letzter Buid § 0 ® 0

Precompile: (&

Atueller Benutzer: {niemand)

2. Im Devicefenster wird der benétigte Device gedffnet und mit einem Rechtsklick als aktive Applikation

gesetzt.

© Festo Didactic CP Lab Band

Bedienung

49



50

Bedienung

DM & v

+ (i copesys_Control RTE_V3 (CODESYS Control RTE V:
=-IZ Device (CECCLK)
= 8] sPsogk

3.

< Ap
@ on
2] tmagePed
i Buiothelsve walter
8] collect pre)
8] eiewnie ey
[5] GetusbPath FRG)
PLC_PRG (PRG)
21 round Fum
[5] wordeTorioat (rLry)
* 2 symbolkonfiguraton
= 8 Taskkonfiguration
=38 CollectTask
Colect
= & MainTask
8] pc Pre
= g WriteTack
FleWirite
B visualizabonManager
% - (@ onboard (CECC 141/80)
% (B 10_Link_Master (10-Link Master (4 Ports))
+ (il Ethernet (Ethemet)

K] [ ’
|5 Gesale | ) FOUS

Dtei Bowbeten fracht Propkd Etelen Orine Debug Tools Fenster Hife

AR KI MY IR E T

b

=00 e Eemy H1o =l

= Device x|

Kommunikation

Aapplikationen

Dateien

Leg

25 Einstellungen

SPS-Shell

Benutzer und Gruppen

Taskaufstellung

Status

Information

Den Netzwerkpfad zur Steuerung suswashlen:
Gateway-1:0301.C001.003C

- Altven Pfad setzen

= glyq Gateway-1
| |cECC_Eneray [0301.C001.003C) {aktiv)

E——

Gateway hinaufigen. .. 5

[ verbindungseinstellungen nicht im Projekt speichern
[T Bestatigtar Onlinebatrish

Netzwerk durchsuchen

Filter:
o 7]
Sartierreihenfolge:

=

Letzter Buld © 0 @ 0

Precompile: ¢

Actusller Banutzer (nismand)

Der Titel wird dunkel.

4. Zum Schluss wird der richtige Device ebenfalls als aktiver Pfad gesetzt

5.

Der Titel des gewdhlten Device wird ebenfalls dunkel.
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4.2.2 Das Projekt downloaden

1.

2.

© Festo Didactic

Sy CBCC Energy Viot
- [ copesys_Cantral RTE V2 (CODESYS Contral RTE ¥
1= I Devie (CECC4K)
= 2l spsdogk

=84 CollectTask

| @) colect

| = MainTask

i i) p1c_prG

=g writeTask

Fileite

' @ visuslizationManager
# |ij onboard (cECC 141/80)
%8 10_Link_Master ([0-ink Master (4 Ports))
¥ [ Ethemet (Ethernet)

52 Gorate [ FOLs

rom KIGES

Obersetzen (F11)

=EE e (Mlw p

iT Device x|

Kommunikation

Den Zur St

“Applikationen

Dateien

Log

SPS-Einstellungen
SPs-shell

Benutzer und Gruppen
Taskaufstellung
Status

Infarmation

Gatzway-1:0301.C001.003C

= ghg Gateway-L

CECC_Energy [0301.0001.003C] (akiiv)

nicht im Pr

[C] Bestatigter Onlinebetrich

Aktiven Pfad setzen

Gateway hinzufiigen...
Gerat hinzufigen...

Netzwerk durchsuchen
Filter:

Sortierreihenfolge:

Letrter Build € 0 & 0

Precomple: (£

Addueller Benutzer: (niemand)

= [F e Energy_viot
# () coesYs_Contral_RTE V3 (CODESYS Contral RTE V.

Dot Beabeien Awscht Prockt Eiclen Ovine Debun Toos Fenster Hife
BEF @& o - b B X #h% |- 0 e

Auf den ,,Ubersetzen® Button (F11) klicken.

I Device x|

Kommunikation

# (i onboard (CECC 141/80)
+-[§ 10_tink_Master {10-Lrk Master (4 Ports))
# - (@ Ethernet Ethemet)

Benutzer und Gruppen

Taskaufstellung

Satus

nicht im Proje

[ Bestatigter Onlinebetrieb

Den 2ur Steverung auswal
Aopiikationa Gateway-1:0301.C001,003C - Aktiven Pfad satzen
= gy Gateway-L
Cateian CECC_Energy [0301.€001.003C] (aktiv) Gateway hinzufugen...
Log Gerat hinzufiigen...
SP5-Einstallungen
-

Filter:
CEE T

Sortierreihenfolge:

Il

=<8 0 Fehler |© 0 Warnung(en) [@ 7 Meldunglen | X

Letzter Buld O 0 & 0

Precompie: &

Aktueller Benutzer: (niemand)

Keine Fehler

CP Lab Band
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3

“# CECC_Energy_Y101.project” - CODESYS
Datei  Bearbeten Ansicht Proelt  Erstellen  Onlne

-

Debug Tools Fenster Hife

(===

— LI
Gerite > 3 X i Device X| -
= {3 CECC Energy. ViD1 -
%@ couEsvs_Cmuu\_RTE_vsi;uoesvs Contral RTEVY | Kommunikatian Den Netzwerkpfad zur Steuerung auswahlen:
= T Device [Verbunden) (CECC § - =
< 5] Fs1ogk Acpikationn Gateway-1:0301.C001.003C | AktivenPfad setzen |
= () Application [run] . =- flig Gateway-1
@ cn Dateien [ cecc_Energy [0301.C001.003C) (aktiv) y hinzufogen. |
(5] 1magep
% tea [ Gerathinaufigen... |
Biblotheksvernalter i b o
5] cotect pRG) pS-Einstellungen
sPs-shell | Metzwerk durdhsuchen |
[5] PLc_PrG (PRG)
[2] Round FUM) Benutzer und Gruppen Filter:
[5] wordsToFloat (FUN) Warnung: Eine Appikation 'Application ist gerade im RUN-Modus auf der Zielsysten-ID -
"8 < mbolkonfiguration Taskaufstellung ::im Dakm:’:ad:nde Ubersetzungsinformation vorliegt, muss disse
= (€ Tesdonfiguraton Kicken Sie '1a' filr einen Download des neuesten Codes, oder Nein'um somemshenfolge:
4 P S
3 Colect - . =
v — Nen | Details... |
8] sLc_pRe .
= g WriteTask
& Flewrite
H B VisuslizationManager
+- [ onboard (cece 141/80)
+ [ 10_Link_Master (10-4ink Master (4 Parts])
* [ Ethernet Ethernet)
] verbind nicht im P

3.

|| Bestatigter Onlinebatrieh

« e | 3

% Gerite | T POLUs

Letzter Buld © 0 ® 0

Meldungen - Gesam: 4 Fenler, 1 Wamungien), 8 Meldung(en)
Ubersetzen

Precomple: &

LAUFT

~+ [© 0 Fenler [ 0 Warnung(en) [@ 7 Meldung(en) | >

Programm geladen

Programm unverandert

Atueller Benutzer: (niemand)

4. Damit wird das Projekt geladen

' CECC_Energy_V101project” - CODESYS
Datei Beabelen AmicH

bzWd &

Frojekt Estelen Onine Debug Took Ferster Hife

Mit einem Klick auf den Login oder den Online Button, kann man sich einloggen

5 RN AR ERREL- TR I | v |MIw P
S (75|
Gerale * % X| & Device X =
=) cECC Energy vi01 =

= “3iL Devies Perbundan] (CECCAK)

H m CODESYS_Control_RTE_V3 (CODESYS Control RTE V3)

Kommunikation

Den Netzwerkpfad zur Steuerung suswahlen:

& spsock applikationen Gateway-1:0301.C00L.00IC - e
= L0gi
— o— _ = #ly, Gatevay-1
gcw. o ([l €ECC_Energy [0301.C001.003C] (aktiv) pr———
i) solotelsvaraiar Log Gerat hinmufugen.
% :';::tpi)c) SPS-Einstellungen
H e!
E) cewstrath Pra) SPs-shell Netewerk durchsuchen
E] PLC_PRG (PRG)
(E] Round (FUN) Benutzer und Gruppen Filter:
=] WordsToFloat (FUN) Zielsystem-ID -
Symbolkonfiguration Taskaufstellung
= askkonfiguration Sortiensihenfelge:
=g CollctTask Status — =
&) colect Informatie
= & MarTask ormation
&) pc_PrG “ I v
= @ ek S —
& Fievaite
@il visusizabonManager [ Bestatigter Onlinebetrieh
# O (f) onboard (CECC 141/80)
+ G 10_Link_ Master (10-Link Master (4 Ports))  Uberwachungshste 1 -2 %
# 5[ cthermet Ethernet) | Ausdruck Applikation Datentyp Wert Vorbereitets
4 mn » ‘a [ m v
S Gerate || POLs FA Ubenwachungsiiste 1 ] Hatepunide
7 | Bl Meldungen - Gesami 4 Fehler, 0 Warnunglen). 1 Meldung(en) |
L OO0 G0 < BENSTCE Programm geladen Programm unverandert Altueller Benutzer (niemand)

5. Nach dem Download des Projekts ist die SPS in der Betriebsart Stop (7)
6. Die griine Farbe zeigt an, das die SPS eingeloggt ist (6)
7. AnschlieBend Start driicken (5)

52
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P

Datei Beabsten Anscht Projele Erstelen Onine Debug Tools Ferster Hifle
PEE@ & v el BRXI AN BIE-GFIE S ) aXI(=2TE==2 o |HI=p
T Device x| -
= cECC_Erergy w01
#-[f) copesys_control RTE_¥3 (CODESYS Control RTE v3) Kommunikation Den Netzwerkpfad zur Steuerung auswahlen:
-
o Applikationen Gateway-1:0301.C001.003C - m
=- gl g Gateway-1
o Dateien - () CeCC_Energy [0301.0001.003C] (aktiv) Gateway hinzufigen
1] tmageool .
B0 oblotrekaveratter o Gerst hirufien. ..
Caect (FRE) SPS-Einstellungen
[5] Flewirite FRG)
[E] etusbrath RG) SPS-Shell Netzwerk durchsuchen
2] Pic PR pre)
[2] round Furg Benutzer und Gruppen Filter:
[5] WerdsToFloat (FUN) BL
% symbolkonfiguration Taskaufstellung
= (# Taskonfiguration Sortierreihenfolge:
= & colectresk sanue
il @' Colect Information
B rc e — ¥ 0 J
= & writeTask —
QE Filetwrite T Ees e
Visualzatorianager | Bestatigter onlinebetrieh
# i orboard (CECC 141/80)
=<3 (@ 10_Link_Master (10-Uink Master (4 Ports))
# G Ethernet Ethernet) Ausdruck Applikaticn Datentyp Wert Vorbereitet;
4 — 3| KN’ - m ’
S Gerdte |1 FOUs A Uberwachungsiste 1 |[] Hatepunite
8 I@ Meldungen - Gesami 4 Fehler, 0 1 |
— e — — LAUFT Programm geladen Programm unverandert Aktueller Benutzer (niemand) l

8. Die Steuerung ist in Betrieb

Nach dem Login, ist die SPS in der Betriebsart Debug. Der Status ist in der Runtime sichtbar

9.

Dstel Gesbeten Anscht Proekt Etelen Onie Dsbug Toos Fenster Mife

BeH & v fbEaX MR B0 0 S » oaXll=5=

d=-= 2 | M| P

I Deviee x| =
=3 CECC Energy_ V101
& im_w-“-“ {oouesvs Conrdl RIEVS) || | Kommunikation Den Netzwerkpfad zur Steuerung auswahlen:
o
B i e [ et |
= *. Gateway-1
@ on 1TEE - [{ cecC_Energy [0301.C001.003C) (aktiv)
1 [magePool _ Gatenay hinzufiigen.
i stioteksvenalter =i [ Gerathnnifigen...
5] cotect ) ses-Einstellungen
Eleiirite (PRE).
Gelwbpath (PRG) o [ metzwerk durchauen |
[l PLec_pra (prG)
Sound (FUN) Benutzer und Gruppsn Filters
5] Wttt 130
®3 symbolonfiguration Taskaufstellung
= [ Taskkonfiguration Sortiemeihenfolge:
P p— o [eme -]
4 3 Cotect Informatian
- mc_rc o
= ¢ writeTask T
@ _ ] Verhing -
VisualzaticrManager [] Bestatigter Onlinebetrien
% 5 @ onboard (cECC 14180)
= 5@ 10tk Mester 0wk Master (spere)) | [ Obenschngaise el |
# 5 [ Ethemet Etremeg Ausdruck Applikation Datentyp Wert Vorbereitetd
e, (8 10_Link_Device (O-Link Device)
) el e ——] 0
5 Gerste | [ FOUs A Ubewachungsiste 1 [F] Hakepunias
[E] Meldungen - Gesam £ Fehler, 17 Wamung(en), & Meldunglen) |
LeizterBuld © 0 16 Precompie: & | LAUFT Frogramm geladen Programm unverandert Aktueller Benutzer. (niemand)

© Festo Didactic
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» CECC _Energy V101 praject* - CODESYS E
Detsi Bembsien rsicht Projst Dearationn [Erstelen Onie | Debyg | Iools [fencler filfs
bea & B i A Jat = = B
u Sep Umschalttasie+F3
Gore I Sug+F5 =
=3 G enegy_vioz = m ) Never Hatepurit
* ﬂ CODESYS_Contral_RTE_¥3 {(CODESYS Contral RTE v3) Liakepunkt beartede
- 6 = Ausdrug e Datentyp Wert Vorbereitetes Wert  Adresse = |5 |
- SDS{#[ L @1 reteiumschaten Fa wr o o
- £} Application [run] @i Hatepunic deaktivieren ™ e 50
@ o [~ K Haltapunie siktivieren STRING _data.csv
1 O 4] ImagePool @ STRING(Z) SRSN
) soiothesyerwaiter ] i STRING(Z) i
ST CETTTRCT L - |
5] cisnie RS @ Bo0 3
=] cetusbeath (PRG) @y Bo0L
[E] e e (rre) @ BOOL
11 2) nana @ @ sco.
=] vicrdeTorost (LR @ 500
- = - ARRAY [0..3] OF BYTE
= [ Taskkonfiguraton #: Vetelgeen F7 STRING -
= Colectrosk S — AeFT STRING(256)
-8 Collect Ly I ARRAY [L.iSigrals] ...
= i vanTask @ Ioboriclk REAL 7
B pe_pra @1 Comlum » REAL 76
= o witeTask @7 Dameiung » REAL 0.0186767578
B Fewrite @ row REAL 0209934874
& Vieusizvortanager @ rAopacentPowered REAL 5.8774726:39 o
#-£4f] onboard (CECC 141/80) J m, .
% 38 10_Link_Master 0O-link Master (4Ports]) 1 = o
#-23 [ Ethemet Ethernel) Ausdruck Applikation Datentyp Wert Vorbereitetsl
‘ i V||t 5

& Gerate [ POUs

B Uberwachungaliste 1 |l Hattepunkie

|EI Meldungen - Gesamt & Fehler, 17 Warnungier). 8 Meldung(en) |

Letzter Buld € 0 @ 16

Precompie: & LAUFT

Frogramm geladen Programm unverandert

Akluelles Benutzer: (niemand)

10. Die Variablenwerte kdnnen in “Vorbereiteter Wert” Zelle angepasst werden
11. Debug 6ffnen-->» Werte schreiben

Es werden alle Werte die in der “Vorbereitete Werte” Zelle eingetragen werden auch tibertragen

Wird das Projekt geladen und die SPS herunter gefahren, geht das Projekt verloren. Soll das Projekt beim
ndchsten Start der SPS automatisch gestartet werden, ist es notwendig eine Bootapplikation anzulegen.

® CECC_Energy VIDLproject* - CODESYS

Date Beabsien fnschi Pkt Estelen |Onine | Debyg ook  Ferster Hife

[E=E KR =)

9=l & w I d Enloggen Ha+FB wp
12 s -
I
Geas T -
=Bl G500 Enengy, V101 USH Dateien entelen
# (@) oDESYS Conkol RTE V3 (CODESYS Cot | Den Netzwerkpfad zur Steuerung auswihlen:
- .EUM [Verbunden] (CECC-4I) Crine Change Gateway-1 - T S
= [ sPsogk
~ £ Aagkcation fran] Guelloode auf verbundsns Steuenng laden - p—
@on Mehriacher Dowrload (@ cECC Eneray [0301.C001.003¢] (aktiv) Gateway hnzufugen...
12 ImagePool Re - vt hizafigen
i) Bbiotesvermaiter R Gerat hinzufugen. .
(2] coteet (e} eset kal
E] Fiewrte RS). Fieset Ugenng
(5] GetsbPath (FRG) Simulation erk durchsuchen
[2] PLc_PrG (PRG) 5 } .
[E] Round (Fur) Filter:
" Ogerating Mode r
[£] WordsToFloat (FUN) [—.
8 2 Symbokonfiouration &) Eesto Gerate scannen
= (@ Taskkonfiguration Sortiemsihenfolge:
= ColectTask T [ —
&) coka Information
=g MairTask
&) mc_prG
s ;;‘i::n [C] Verbindungseinstellungen nicht im Projekt speichern
&) VisuaizaborManager [7] Bestatigter Onlinebetricb
# 3 ) onboard (CECC 141/80)
& (g 10_Link_Master (10 Link Master (4 Ports)] Upenwachungsliste 1 .0 %
*. 5 [{] ethemet (Ethemet) Ausdruck Applikation Datentyp Wert i
m vl n

& Gerats ||[) POUs

A Mberwachunigsliste 1 | 5] Halteounkes

[E]Meldungen - Gesamt 4 Fehier, 17 iamungen). 8 Meldung(en) }

Letzter Buid © 0 @ 16

Precomgile: LAUFT

Programm geladen Programm unverandert

Atueller Benutzer: (niemand)

12. Bootapplikation erzeugen: dieses Projekt wird mit dem ndchsten Start der SPS gestartet.
(Im Falle daB die Boot Applikation nicht benutzt wird, und wahrend dem Ein/Ausschalten der SPS, tritt
ein Fehler im Code auf, wird das Originalprojekt gestartet)
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4.2.3 Die SPS zuriicksetzen

Rizozc==3 |o |HIv P
) aur Steverung
Gateay-d - Aktiven Pfad setzen
1 = gy Gateway-1
CECC_Energy [0301.0001.003€] (aktiv) , -
2 [ Gerdt hraufigen... |
3 T
Filter:
Scrtierreihenfolge:
P @:‘Td T [ Verbindungseinstellungen nicht im Projekt speichern
@) vieusizatermanager 7] Bestatigter Onlinebetrieh

# - 2 [§ onboard (CECC 141/80)

-5 10 Uk Master (04 Master (aport)) | [Bemiachmeste 11 e |

# () Ethernet Etherret) Ausdruck Applikation Datentyp Wert Vorbereitete]
« m v|leT — [ ") '
% Gerate | [ POUS 3 Dbenwachungaiste 1 @) Hateporide
Meldungen - Gesamt & Fehler. 17 Warnung(en). 8 |
LetterBuld © 0 @ 16 Precompie: @ | LAUFT Fregramm geladen Programm unverandert Akiueller Benutzer: (niemand)
——

1. Reset,Warm®: einfach die Variablen reinitialisieren —wird am mei3ten verwendet
2. Reset ,Kalt“: SPS neu starten
3. Reset Ursprung: entfernt das Projekt von der SPS

Muss das Programm editiert werden muss, muss es von der SPS ausgeloggt werden.

Den 2ur Steusrung
Gatsway-1 - Actuen Pfad setzen
= gl Gatewsy-1
CECC_Energy [0301.0001.003¢] (aktiv) ———r
B colect ) PS Einstellungen
FleWite (PRE),
2 e g - ey
[8) pLc_Pre (PRE)
(2 Round UM Benutzer und Gruppen e
2 kot 20 = —
-2 symbokonfiguration Taskaufstellung
= {E Taskhontiguration Sortierrelhenfolge:
T Bt -
" colect
= @?arra Infermation
& e pre -
) @'::m T ————| [ vebisdngsenstelingennicht imProektspeichern
! Al VisuslizabonManager [F] Bestatigter Onlinebetrieh
# [ onboard (cECC 141/80)
4 @ 10 Lk Mester (0 Mester (aport) | [DBenisehungslse T e |
# < [ Ethemet Ethemey) Ausdnsck Applikation Datentyp Wert Vorbereitete
A ——___n——— v
eeme[ros | Obewachungsise | [5] Hatepuriae
Meldungen - Gesamt 4 Febler. 17 Viamung(er). & Meldunglen) |
Lewterbuld © 0 f: 16 Precomples b | LAUFT Programm geladen Frogramm unverandert Aktueller Benutzer (niemand)
-

1. Ausloggen Button
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Wird das Projekt in die SPS geladen und es wurden nur einige kleine Anderungen gemacht, erscheint die
folgende Meldung

% CECC_Energy V101.project* - CODESYS

Daiei  Beabeien Anscht  Pojekt  Esiellen  Orine  Debug  Tools  Fensler  Hife

Do &

Gerate i

|4 75

&= fm- 38 o

=2 CEOC_Bnergy_W101

# (@ coDEsYS_Contral_RTE_V3 (CODESYS Control RTE V.

® i Device X g GVL

[=

Kommunikation

Den Netzwerkpfad zur Steuerung suswahlen:

= T Device [Verbunden] (CECCAK) =
Gatevay-1 - o Pfind setoen
= BlJ Ps-look Applikationen i Mcpven Pfodeten
= £} Application [run] =-glye Gateway-1
- Datsien Tl cECC_Energy [0301.€001.003C] (aktiv) __ﬁggwuyrrm' ifiigen...
] ImagePool
Log Gerat hinzufuoen..
CODESYS (==
SPS-Einstellung
@ Die Applikation wurde seit dem letzten Davnload geandert. Was machten Sie tun? -
1 o
{Fung Banutzer und Gr| Filter:
2 5] wiaresTorlaat (FUN) & Mit Online-Change einloggen. — =
5 k7 losdeink
= [ raskkonfiguration Sartiemeihenfolge:
Ohne And. laggen.
3 S5 Colectast Status [ e Andenung einlaggen = =
A Coegt i i}
=g MainTask
&) e Abbrechen | Detail
S8 WleTosk rechen sl
) Filewrite
VisuahizationManager
#-5 fJ onboard (CECC 141/80)
%5 10_Lnk_Master (10-Link Master (4Ports))
* O[] Ethernet Etheimet)
[7] Verbindungseinstellungen nicht im Projekt speichem
Bestitigter Onlinebetrich
« i * || Meldungen - Gesamt 4 Feier 17 8 Meddunglen) -3 %
2 Gerate [ POLs Obersetzen + [ 0 Fehier [ 16 Womunglen) [@ 7 Meldung(en) | X
LetzierBuid © 0 & 16 Precomples @ LAUFT Programm gelagen Programm geandert (Online-Change)

[EEN

N

Alcueller Benutzer: {niemand)

Halt die Werte der Variablen im originalen Zustand, iibernimmt aber auch die Anderungen
Das Projekt downloaden und die Variablen reinitialisieren
In die Betriebsart Debug einloggen ohne die Anderungen zu iibernehmen

@ CECC_Energy_V101.project - CODESYS

Dmei Desbetsn Anwicht FProgkt | Emelen | Orine Debug  Tools Fenater e
a2 Y Opersetzen F11 - - 0
Meu dbersetzen
[Geme | Codsemsugen B | -
= [ GEoC_Enerpy_V101 ETH dateien ezeugen...
1 @ CODES‘(’S.CD"U’:_RTE_\‘S ©  Berengen Den Metzwerkpfad zur Steverung suswahlen:
= i+ Device (CECC-L) i o A fz {7
= ] ses-Loaik I Ales bereinigen Gateway-1 T Ctven Sl sean
= £} Application i = g Gateway-1
@ o Dateien @ cEcc_Encray [0301.C001.003C] (aktiv) Gateway Hinaufigen. .
ool
) tmagep i -
(i) sblotheiaverwaer Gerat inzufigen...

1.

<

8] collect
=¥ mainTask
& pLe PR
= 3 WritTask
B Fiewrite
&) VisuslzabonManager
-] onboard (cEcC 141/80)
= [@ 10_Lirk_Master (10 Link Master (4 Ports})
= [ ethernet (Ethernet)

S Gerdts [ FOLs

SPS-Einstallungen
SPS-Shell

Benutzer und Gruppen
Taskaufstellung
Status

Infermatian

ietzwerk durchsuchen

Filter:
Zelsystem-ID -

Sortierelhenfolge:

C—

7] Verbindungseinstellungen nicht im Projekt speichern
[C] Gestatigter Onlinebetrieh

Meldungen - Gesam 4 Fenler. 17 Wamunglen), 8 Meldungien)

Ubersetzen

~ [ 0 Fehles [ 16 Warnung(en) [ @ 7 Meldungier) | 3

Letzter Buld © 0 & 16

Precompie:

Aktueller Benutzer: (nismand)

Im Falle das im Projekt spezielle Tools verwendet wurden, wird nach dem editieren des Code, ein ,,alles
bereinigen” empfohlen. Dies berechnet die Speicheranordnung erneut.
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4.3 Meniiarchitektur des CP Lab Bildschirms

1

—FESTFEB—Parameter - Applikation

Einrichten

Bedienung

Default-Mode

N

CP Lab

-» Bandantrieb

1 Home ﬁ Einrichten

Pressen

‘ ’Parameter % System

=> Applikation Presszeit (in Sekunden)

=» Transitionen Parameter 2 Applikation:

App. aktivieren

0
0

Position | Beschreibung

1 Bezeichnung des Meniis (Haupt- oder Untermenii) ODER im Falle eines aktiven Fehlers oder einer Fehlermeldung dient
dieses Feld auch als Anzeige

2 Hauptmenii

3 Untermenii im Hauptmenii

4 Wechselnder Inhalt welcher vom Haupt und Untermentii abhdngig ist

5 Anzeige des Bedienart

6 Anzeige Default oder MES Mode
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Bedienung

4.3.1 Meniifiihrung
Home - Betriebsart

Keine Betriebsart aktiv I 19.10.2016

FESTO ’ Home - Betriebsart o B e
CP Lab 7 I — SEB i
il ’Home E‘ ‘Emrlchten " ‘Parameter é’ System #
=>» Betriebsart
-» Ubersicht
- Benutzer Automatik Default-Mode +
-> EA Test

Einrichten
Ende
Home - Ubersicht
. . Automatik | 19.10.2016

FESTO ’ Home - Ubersicht it W s

CP Lab == I E— s s

1B oon ’Home E‘ ‘Emrlchten " ‘Parameter @’ VSystem #

-» Betriebsart RFID Zustandscode
-=> Ubersicht Einlauf: 0
> Auslauf: 0

Benutzer
WT initialisieren I:'
PEAeS Soll Tst
Anzahl +1 +0
Applikation
[ ]start [ Bereit [ Grundst.
[ JRichten[ ] Aktiv [ | RFID Aktiv
N [ Applikation eingeschaltet

58

Timeout: Max: 240,000 Ist:

0,000

Presszeit (s): 0
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Bedienung

Home - Benutzer

Automatik | 19.10.2016
FESTO ’Home - Benutzer ‘ DefauttMode ] | 12:51:30

i cxsen Home & | Einrichten Parameter ,SVStem ﬁ

-» Betriebsart

Benutzerdialog

-> Ubersicht

Kennwort Abmeldezeit
T SO Benutzer 5

festo

-» Benutzer ‘

> EA Test

Home - E/A Test

Automatik | 19.10.2016
Defaut-Mode ] | 12:51:45

FESTO ] o - A Taek

gfelgggn ’Home ﬁ‘ ‘Einrichten " ‘Parameter %’ ‘System ﬂ
-» Betriebsart Eingdnge ) _Ausginge
-> Ubersicht - SF1 BG1 ' PH2.0
PH2.1

-» Benutzer Inl - BG2

In2 SF3  BG3 PH2.2
- EA Test i T

In3 SF4 BG4 e

In4a BGl | K61 =

Ins  [INAT  KG2 AGNDA

Out7 MB1 |(AGNDE

In6 BG5 | BGS

In7 BG6 BG9

W19 0 21| o
W22 0 IB24f ¢ A AW?2
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Bedienung

Einrichten - Applikation

S 2 . Automatik 19.10.2016
FESTO ’ Einrichten - Applikation - % T
g':e;:gn ’Home ﬁ‘ ‘Einrichten *’ ‘Parameter %’ VSystem ﬁ
‘-) Applikation ‘ Press | HL BG2| (DOWD,,
‘_) Baiid ‘ [ 00000ms | 5 00000ms |
}-—) Stopper ‘

Einrichten - Band

Palette/Frontschale vorhanden HL_BG8

o Automatik | 19.10.2016
FESTO ’ Einrichten - Band e B
CP Lab = o ‘ ;’ : |
B o ’Home E‘ ‘Elnnchten * Parameter é System #
‘—) Applikation ‘ Links Drive Rechts
Vorwahl j
> Band | @F) | langeam | @RDA3) | @RIKD
}-) Stopper ‘ %aor;:»::rlnn Bandend
anden
G1-BG1 rechtse
G1-BG6

Bandende
links

G1-BG5
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Einrichten \ 19.10.2016
Defauit-Mode ] | 12:53:50

FESTO ‘ Einrichten - Band

e | e W B 3k
i Home = ‘ Einrichten Parameter System :
’—) Applikation ‘ Links Drive Rechts
Vorwahl
’-) Band ‘ (QTA°1'_e£tz) St (QEIO_WM)
}—) Stopper ‘ ?JQ'S,L'“”
Bandende
G1-BG1 ya § rechts
> G1-BG6
Bandende
links
G1-BG5
Einrichten - Stopper
o Einrichten | 19.10.2016
FESTO ‘ Einrichten - Stopper ‘ oecde | i
e | & |Eini W/ | B 3t
I ciacn Home | |Einr ichten Parameter System J
‘-) Applikation ‘ 290 |61.8G9| Stopper
‘_) Band ‘I 00000ms | 5 |
}—) Stopper ‘
initialis. RFID (TF1) p
Carrier ID: 0 PNo: +0 Tag erkannt
lesen MES ) 0 0
Mode ©ONO: + Resource + -
schreiben OPos: +0 Oberation: +0
Aktiv
e Zustand: O
Default Fehler
Par. 1: +0 Par. 2: +0
Daten Mode
l6schen Par.3:  +0 Par.4:  +0 Zeituberiauf

© Festo Didactic CP Lab Band

Bedienung

61



62

Bedienung

RFID Zeitiiberwachung angeschlagen!! Bitte
FESTO |

RFID-Sensor und Chip priifen.

| 19.10.2016
Defaut-Mode ] | 12:55:02

H Einrichten

< | R W | B 3%
e Home = Einrichten Parameter ”System ]
}-) Applikation ‘ DOWD  |G18G9| Stopper
'_) Band ‘ | ooooOoms | 5 |
i-) Stopper ’
initialis. RFID (TF1)
| Carrier ID: 0 PNo:
esen  MES
Mode ONo: +0 Resource
schreiben OPos: +0 Operation: +0
Aktiv
aut Zustand: O
Default Fehler
Par. 1: +0 Par. 2: +0
Daten Mode
|oschen par. 3: +0 par. 4: +O -
Parameter - Applikation
o Einrichten | 19.10.2016
FESTO lParameter - Applikation ‘ oieds | e
CP Lab == [ — ’ ‘ , " : .n,
s ‘Home E‘ ‘Emrlchten ‘ Parameter % System
}') Applikation ‘ Presszeit (in Sekunden) 0
.-) Transitionen ‘ Parameter 2 Applikation: 0

.-—) Bandantrieb ‘ App. aktivieren
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Parameter - Transitionen

Einrichten \ 19.10.2016
Defaut-Mode ] | 12:56:14

FESTO ‘ Parameter - Transitionen

g'r)elgggn ‘Home ﬁ‘ ‘Einrichten h’ ‘Parameter %’ System #
leati Start- Applikati 3 t
‘-) Applikation ‘ N | pedingung a%gfﬁhrgln Presszeit(s)mIme S Endzustand
‘-) Transitionen ‘ Init keine Vv 0 0 0
}—) Bandantrieb ‘ 1 0 v 0 0 0
2 0 Vv 0 0 0
3 0 V4 0 0 0
4 0 Vv 0 0 0
5 0 Vv 0 0 0
6 0 Vv 0 0 0
7 0 Vv 0 0 0
8 0 Vv 0 0 0
9 0 V4 0 0 0
10 0 Vv 0 0 0
Parameter - Bandantrieb
) Einrichten | 19.10.2016
FESTO ‘ Parameter - Bandantrieb ‘ o W 5565
g:’e;zgn ‘Home ﬁ‘ ‘Einrichten " ‘Parameter %’ System ﬁ-
’ - Applikation ‘ Band stoppen vor Applikationsbeginn
‘ > Transitionen ‘ Band Start/Stopp durch Sensoren I:I
}—) Bandantrieb ‘ Band Energieparmodus mit Sensoren I:I
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Bedienung

System - Einstellungen

FESTO ’System - Einstellungen ‘ Sipi | Ty

Defaut-Mode ] | 12:57:17

CP Lab

‘ Home
Pressen

i, s A
E‘ ‘Emrlchten " ‘Parameter é‘ ‘System m

' -=>» Einstellungen ’

Bildschirm Systemsteuerung Runtime
kalibrieren offnen beenden
Putzbild Transfer
aufrufen
Sprache -
umschalten
Zeit&Datum

‘ 01.01.1990 ’ ‘ 00:00:00 ‘

|PLC| 19.10.2016 12:56:26 |
|HMI|  19.10.2016 12:57:17 |

MESIP Adresse | 192 || 168|] o || 210

] (]

stellen

Port
Qry

[2000] ‘ s

l2001|
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Bedienung

4.4 Bedienung
Ein blinkender Button fordert den Benutzer auf, eine Aktion auszuftihren. Ein Button mit einem statischen

blauen Hintergrund zeigt an, dass die im Buttontext beschriebene Funktion aktiv ist.

Keine Betriebsart aktiv ‘ 19.10.2016

FESTO |Home - Betriebsart

Default-Mode : | 12:46:54
CP Lab . - b
Pressen ‘ Home E‘ ‘ Einrichten h‘ Parameter E‘ System -ﬁ
=» Betriebsart ‘
1
=» Ubersicht ‘
-> Benutzer ‘ Automatik Default-Mode +
- EA Test |
Einrichten
Ende
Position | Beschreibung
1 Blinkender Button fordert zum Richten auf (Freigabe der Richten Betriebsart ist erteilt) => Button driicken => Richten
Betriebsart wird aktiv
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Bedienung

1 |
! - Automatik 19.10.2016
FESTO ‘ Home - Betriebsart ‘ mvee— { e o
CP Lab . — y
e Home E‘ ’Emrlchten h’ Parameter é‘ System #
=» Betriebsart ‘
Richten
-> Ubersicht ‘
2 => Benutzer ! Automatik Default-Mode +
- EA Test |
Einrichten
Ende
Position | Beschreibung
1 Automatik Betriebsart wird angezeigt (
2 => Button driicken => Automatik wird aktiv
" Automatik 19.10.2016
FESTO |Home - Betriebsart - I -
CP Lab _-.‘ . ‘ N
Pressen ‘Home B Einrichten h JParameter E System -ﬁ

=» Betriebsart ‘
Richten

=» Ubersicht

141\—!12-:4-12&'—‘—- Default-Mode

=> EA Test

Einrichten

Ende

Position | Beschreibung

Leuchtender Button zeigt an das Automatik aktiv ist

Automatik Mode kann zum Zyklusende des aktiven Prozesses gestoppt werden
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4.4.1 Meldungszeile und -fenster

—resvo-

Position

Keine Betriebsart aktiv | 19.10.2016
MES-Mode |||  12:49:28

g:_)e;:g“ ‘ Home ﬁ‘ Einrichten h‘ ‘Parameter % ‘System m
‘—) Betriebsart ‘ —
‘-—) Ubersicht ‘
‘—) Benutzer ‘ Automatik MES-Mode v
| EA Test |
Einrichten
Ende

Beschreibung

1

Fehler/Warnung ist aktiv - mit einem Klick auf die Meldungszeile wird das Meldungsfenster aufgerufen

resTo

Keine Betriehsart aktiv | 19.10.2016
MES-Mode D| 12:50:10

CP Lab
Pressen

‘ =» Einstellungen

‘Home ﬁ‘ ‘Einrichten h‘ |Parameter %

‘ System -#4:

: | Zeit Datum Status Text

12:48:21 19.10.2016 KQ NOT HALT ist betatigt !!

Position | Beschreibung
1 Der Fehler/Warnung wird im Meldungsfenster angezeigt und kann tiber diesen Button quittiert werden. Die Quittierung

erfolgt als Einzelquittierung.

© Festo Didactic CP Lab Band

Bedienung

67



Bedienung

4.4.2 Anzeige von Objekten

Automatik | 19.10.2016
Defaut-Mode ] | 12:53:01

FESTO \ Einrichten - Applikation

CP Lab ‘ A“ s *H %‘ . |
i cxsen Home =] Einrichten Parameter System ﬁ-

}-) Applikation Press | HLBG2| POWD,)

T W)
.-) Stopper ‘ MB2 S MB1

Palette/Frontschale vorhanden HL_BG8

Generell gilt:

Eingange:  griin wenn aktiv

Ausgdnge: orange wenn aktiv

Buttons / Benutzer interaktive Felder: graue Hintergriinde mit blauer Schrift wechseln zu blauen
Hintergriinden mit schwarzer Schrift sobald diese aktiv sind.
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5 Komponenten

5.1 Touchpanel
Die Bedienung des Systems erfolgt {iber das Touchpanel. Die obere Bedienreihe ist optional verfiighar.

Position | Beschreibung X2 Sub D 15 pol./ Eingang X2 Sub D 15pol. /Ausgang
1 Touchbildschirm
2 Potentiometer RA1
3 Potentiometer RA2
4 START Leuchttaster griin / Taster SF1 / Leuchte PF1 SF1/X2:1/10 PF1/X2:2/Q0
5 STOP Taster rot / Taster SF2 SF2/X2:3/11
6 Rastender Wahlschalter (Im Anlagenprogramm nicht SF3/x2:5/12

weiter belegt)
7 RESET Leuchttaster weiss / Taster SF4 / Leuchte PF2 SF4 [X2:7 /13 PF2 /X2:4/Q1
8 Q1 Leuchtmelder weiss / Leuchte PF3 PF3/X2:6/Q2
9 Q2 Leuchtmelder weiss / Leuchte PF4 PF4 [ X2:8/Q3
10 NOT-HALT / Taster SF5 —an M12 Einbaustecker
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Komponenten

5.1.1 Platine vorne XZ1

BYTE 2 ouTt

TN X XXV AT X

XZ1 Terminal Anschluss Bedienpanel

Funktion XZ1

Taste Start / SF1 X12:1
Taste Stop (Offner) / SF2 X12:3
Wabhlschalter Bedienpanel / SF3 X12:5
Taste Richten / SF4 X12:7
Lampe Start / PF1 X12:2
Lampe Richten / PF2 X12:4
Lampe Q1 / PF3 X12:6
Lampe Q2 / PF4 X12:8
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Komponenten

5.1.2 Platine hinten XZ2

2=|0-Link N
S3

connection to DA-interface

[
O
O
=
f
Y
=
<C
=)
=
N
0
=
=
1)
=
)
P
(]
>
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Komponenten

72

XZ2 Verbindungen zu SPS
Funktion Steuerung XZ2 Ein XZ2 Aus Sensor / Aktor
Identcode Bit 0 KF21:118.0 / XZ3:A1 X2:1 X6:1 BG1 / Identcode Bit 0
Identcode Bit 1 KF21:118.1 / XZ3:A3 X2:3 X6:2 BG2 / Identcode Bit 1
Identcode Bit 2 KF21:118.2 / XZ3:A5 X2:5 X6:3 BG3 / Identcode Bit 2
Identcode Bit 3 KF21:118.3 / XZ3:A7 X2:7 X6:4 BG4 / Identcode Bit 3
Reserve KF21:Q18.0 / XZ3:A1 X2:2 X6:19
Reserve KF21:Q18.1 / XZ3:A3 X2:4 X6:20
Reserve KF21:Q18.2 / XZ3:A5 X2:6 X6:21
Reserve KF21:Q18.3 / XZ3:A7 X2:8 X6:22
Funktion Steuerung XZ2 Aus Sensor / Aktor
Palette an Bandende links KF3:11.6 / XG3:7 X6:13 BG5
Palette an Bandende rechts KF3:11.7 / XG3:8 X6:14 BG6
Bandantrieb rechtslauf KF5:Q1.4 / XG5:5 X6:27 QA1:RE Motorregler
Bandantrieb linkslauf KF5:Q1.5 / XG5:6 X6:28 QA1:LI Motorregler
Bandantrieb Schleichgang KF5:Q1.6 / XG5:7 X6:29 QA1:SL Motorregler
Stopper 6ffnen KF5:Q1.7 / XG5:8 X6:30 QM1-MB1
Funktion Steuerung XZ2 Ein XZ2 Aus Sensor / Aktor
Koppelsensor Empféanger rechts | KF21:118.4 / XZ3:B1 X3:1 X6:5 KG1
Koppelsensor Empfanger links | KF21:118.5 / XZ3:B3 X3:3 X6:6 KG2
Stopper geoffnet KF21:118.7 / XZ3:B7 X3:7 X6:8 BG9
Koppelsensor Sender links KF21:Q18.4 / XZ3:B2 X3:2 X6:23 GF1
Koppelsensor Sender rechts KF21:118.5 / XZ3:B3 X3:3 X6:24 GF2
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5.1.3 SYS link Kabel - Schnittstelle

Spannungsversorgung 24 VDC
Spannungsversorgung 24 VDC
Spannungsversorgung 0 VDC
Spannungsversorgung 0 VDC

Ausgang Bit 0
Ausgang Bit 1
Ausgang Bit 2
Ausgang Bit 3
Ausgang Bit 4
Ausgang Bit 5
Ausgang Bit 6
Ausgang Bit 7

Syslink — Belegung

PEN

Eingang Bit 0
Eingang Bit 1
Eingang Bit 2
Eingang Bit 3
Eingang Bit 4
Eingang Bit 5
Eingang Bit 6
Eingang Bit 7

Spannungsversorgung 24 VDC
Spannungsversorgung 24 VDC
Spannungsversorgung 0 VDC
Spannungsversorgung 0 VDC

Komponenten

SYSlink PIN | Bit Bezeichnung Syslink PIN | Bit Funktion

01 0 Ausgang AX.0 13 0 Eingang EX.0

02 1 Ausgang AX.1 14 1 Eingang EX.1

03 2 Ausgang AX.2 15 2 Eingang EX.2

04 3 Ausgang AX.3 16 3 Eingang EX.3

05 4 Ausgang AX.4 17 4 Eingang EX.4

06 5 Ausgang AX.5 18 5 Eingang EX.5

07 6 Ausgang AX.6 19 6 Eingang EX.6

08 7 Ausgang AX.7 20 7 Eingang EX.7

09 24V Spannungs-versorgung 21 24V Spannungversorgung
10 24V Spannungs-versorgung 22 24V Spannungsversorgung
11 ov Spannungs-versorgung 23 ov Spannungsversorgung
12 ov Spannungs-versorgung 24 ov Spannungsversorgung
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74

5.1.4 RFID Schreib Lesesystem

Der RFID Schreib/Lesekopf beschreibt und/oder liest die Daten von einem RFID-Datentrager der sich auf der

Unterseite des Warentrdgers befindet. Informationen zum Werkstiick kdnnen so ausgelesen oder

mitgesendet werden.

Der Schreib/Lesekopf ist direkt an den 1/0 Link der ET200SP angeschlossen.

Schreib Lesekopf RF210R 10-Link

TW-R16-B128 RFID-Datentrager

Klemme Schreib Lesekopf Kabel 1/0 Link
TF1:1/24V XTF1:1 /BN XG1/X12:1- L+
TF1:3 / 0V XTF1:3 /BU XG1/X12:3 - L-
TF1:4 / Data XTF1:4 / BK XG1/X12:2-C/Q
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Komponenten

5.1.5 10-Link DA-Interface
Der I-Port Dient als Datenschnittstelle zwischen der ET200SP und den Sensoren und Aktoren die auf die
Mini E/A-Terminals verdrahtet sind. Die Bestellnummer lautet 8038559.

|-Port KF11

Position Beschreibung

1 i-Port — hier werden die Daten an den I/0 Link der ET200SP gesendet. Es ist moglich das 5 polige Kabel abzuziehen
und durch einen Adapterstecker zu ersetzen. Durch den ,,CTEU Busknoten“ wird es mdglich verschiedenste
Bussysteme an das System zu adaptieren.

Derzeitig stehen folgende Bussysteme zur Verfiigung: PN, PB, CC-Link, CAN, DeviceNet, EtherCat

Die Belegung des 5 poligen Kabels ist wie folgt
Klemme 1 -24 VB / Kabel hat eine braune Litze
Klemme 2 — 24 VA / Kabel hat eine weisse Litze
Klemme 3 —0VB / Kabel hat eine blaue Litze
Klemme 4 — Data / Kabel hat eine schwarze Litze
Klemme 5 - OVA / Kabel hat eine graue Litze

2 Datenkanal A

3 Datenkanal B
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76

5.1.6 Steuerungen

Die Steuerung regelt alle Abldufe sowie die Kommunikation im Palettentransfersystem. Es konnen

verschiedene Steuerungen zum Einsatz kommen.

Es ist auch moglich dass anstelle einer Steuerung ein E/A Terminal montiert ist.

ET200SP mit CPU1512

ET200 SP

Position Beschreibung

1 ET200SP / CPU1512SP F-1PN / K1-KF1 / 6ES7512-15K00-0ABO
2 DI / 8x 24VDC / K1-KF2 / 6ES7131-6BF00-0CAO

3 DI / 8x 24VDC / K1-KF3 / 6ES7131-6BF00-0CAO

4 DO / 8x 24VDC 0,5A / K1-KF4 [ 6ES7132-6BF00-0CAO

5 DO / 8x 24VDC 0,5A / K1-KF5 / 6ES7132-6BF00-0CAO

6 CM / 4x10-Link ST / K1-KF6 / 6ES7137-6BD00-0BAO
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ET200SP mit IM155

SENENS

ET200 SP

64486486,

EXIXIIILLD

Komponenten

Position Beschreibung

1 ET200SP / IM155-6 PN HF / K1-KF1 / 6ES7155-6AU00-0CNO
2 DI / 8x 24VDC / K1-KF2 / 6ES7131-6BF00-0CAO

3 DI / 8x 24VDC / K1-KF3 / 6ES7131-6BF00-0CAO

4 DO / 8x 24VDC 0,5A / K1-KF4 [ 6ES7132-6BF00-0CAO

5 DO / 8x 24VDC 0,5A / K1-KF5 / 6ES7132-6BF00-0CAO

6 CM / 4x10-Link ST / K1-KF6 / 6ES7137-6BD00-0BAO
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5.1.7 Signalwandler
Der Signalwandler ist ein Lichtleitergerat mit einem teachbaren Schaltpunnkt.

Signalwandler 552796 / SOE4-FO-L-HF2-1P-M8

Warnung
Nicht fiir den Einsatz als Sicherheitsbauteil! Elektrische Spannung! Vor Arbeiten an der Elektrik: Spannung
ausschalten.
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Montage und Einstellung

Anschluss des Kunststoff-Lichtleiters

1.
2.

Klemmbiigel 6ffnen.

Lichtleiter bis zum Anschlag in den Halter einfiihren (Widerstand bei Einfiihren am O-Ring muss
tiberwunden werden)

Klemmbiigel schlieBen.

Empfindlichkeit einstellen bei laufendem Prozess (drehender Bandmotor)

1.
2.

Lichtleiter auf Objekt ausrichten: => LED griin leuchtet, LED gelb ist undefiniert.

Im Lichtweg befindet sich nur der laufende Prozess; Taste ca. 3 s driicken bis beide LEDs gleichzeitig
blinken.

Taste erneut driicken bis mindestens ein Prozesszyklus im Lichtweg stattgefunden hat.

a) griine LED blinkt kurz und beginnt zu leuchten, => Empfindlichkeitseinstellungen werden gespeichert,
Sensor ist betriebsbereit.

b) beide LEDs blinken gleichzeitig=> Sensor kann das Objekt nicht erfassen, es werden keine
Empfindlichkeitseinstellungen gespeichert.

Ausgangsfunktion einstellen (N.O. / N.C.)

1.
2.
3.

Taste ca. 13 s driicken => LEDs blinken abwechselnd.

Taste loslassen: =»> griine LED blinkt.

Wahrend die griine LED blinkt, wird bei jedem Tastendruck die Ausgangsfunktion invertiert. Die aktuelle
Funktion wird durch die gelbe LED angezeigt.

Taste fiir 10 s nicht betdtigen: => eingestellte Funktion wird gespeichert, Sensor ist betriebsbereit.

Werkseinstellung / Maximale Empfindlichkeit (default)

1.
2.

Kein Objekt im Erfassungsbereich. Taste ca. 3 s driicken bis beide LEDs gleichzeitig blinken.
Kein Objekt im Erfassungsbereich. Taste ca. 1 s driicken.

=> Sensor ist auf maximale Empfindlichkeit eingestellt.

=> Sensor hat wieder die Werkseinstellung

Steuerleitung (ET) / Ablauf externer Teach-in
®3 s an +Us/ Teachpunkt 1 festlegen
eoffen

*3 s an +Us/ Teachpunkt 2 festlegen
eoffen Einstellung gespeichert Ende externer Teach
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5.1.8 Magnetventil

Das Magnetventil steuert den Zylinder der Stoppereinheit. Das Magnetventil verfiigt iber eine
Handbhilfsbetatigung. (Pos.1 im Bild)

Wird diese gedriickt (tastend), fahrt der Zylinder der Stoppereinheit fiir die Dauer des Drucks nach unten.
Wird die Handhilfsbetdtigung gedriickt und gedreht (rastend) fahrt der Zylinder dauerhaft nach unten.

Magnetventil 574351 / VUVG-L10-M52-MT-M5-1P3
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6 Erweiterungen

6.1 Erweiterung mit einer Aktiven Ecke

Damit aus mehreren CP Lab Bandern ein Umlauf realisiert werden kann, ist es moglich die CP Lab Bander im
Rechteck zusammen zu stellen und die Bander mit aktiven Ecken zu verbinden. Ein Motor treibt die Ecke an
und der Warentrager wir auf das folgende CP Lab Band transportiert. Die aktiven Ecken werden parallel an
den verwendeten Motor angeschlossen, die Ecke wird an die linke Seite des CP Lab Bandes montiert. Die
Koppelsensoren der Bander werden einfach mit Lichterleiterbriicken an das folgende CP Lab Band
weitergeleitet.

Beispiel Verkettung 4 CP Lab Bander mit aktiven Ecken
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U

Position Beschreibung

1 AuBere Leitplanke

2 Drehteller

3 Innere Leitplanke

4 Motor

5 Koppelsensor Weiterleitung

6 Koppelsensor Weiterleitung

7 Befestigungsschraube

8 Anschluss Motor (siehe Schaltplan S.13)
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6.2 Erweiterung mit einer passiven Ecke

Damit aus mehreren CP Lab Bandern ein Umlauf realisiert werden kann, ist es moglich die CP Lab Bander im
Rechteck zusammen zu stellen und die Bander mit passiven Ecken zu verbinden. Die Ecken sind mit Kugeln
ausgestattet die es ermdglichen den Warentrdger ohne Antrieb auf ein im rechten Winkel montiertes
weiteres Band zu transportieren. Die Koppelsensoren der Bander werden einfach mit Lichterleiterbriicken an
das folgende CP Lab Band weitergeleitet.

Beispiel Verkettung 6 CP Lab Bander auf Wagen mit passiven Ecken
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Position Beschreibung

1 Kugelrolle

2 Passive Leitplanke

3 Koppelsensor Weiterleitung
4 Koppelsensor Weiterleitung
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